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跨界整合成就客户
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研莘科技

研华一直以来，以专注、聚焦来建立产业计算机的领导地位。今年起．研华将以跨界整合

(Crossover CoIlaboratiorl)来驱动以服务为主要思维的专营成长模式，进一步促进各项垂直

应用领域的深耕及进化。

在研华，跨界整合意味着探索新的途径．以实现企业成长、发展新合作关系以及创造新机

遇。当今产业界联系越加紧密．客户需求已发展为深化服务之必要。跨界整合．将引领研华以

及研华的客户和合作伙伴，向最具竞争优势的领域进军o

r跨界整合成就客户j是研华2009以及201 0年的新承诺与方针．我们将会秉持服务客户

的理念．为客户提供更创新的整合价值o

．www．advant∞h．com．cn 研华曩务专线：8∞一810一03惦
、
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