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全球扭矩工具的领导者

满足ISO 6789：201 7规程的扭矩扳手测试絮
自动加载扭矩扳了校准架
(TORQUE WRENCH CALIBRATOR．AUT

201 7年，ISO 6789进行大幅修订，分为第1部分及第2部分。第2部分的目的在于减小扭矩校准实验室之
司校准结果的差异性，并提高了扭矩扳手的加载要求，这意味着现有的手动和电动加载架不能满足要
求。诺霸新型扭矩扳子校准架是一款兼顾手动与自动加载的扭矩扳手测试架，可按修订后的ISO 6789

规程第2部分校准扭矩扳手

疋

越

反向反作用平衡系统，协助工具始终保持水平。减小额外负荷或移动。
双速齿轮箱设计，兼顾速度与控制的平衡，既可快速加载扭矩扳手，又可实现精确加载操作
强大而便捷的触摸屏用户UI界面。

灵活的工具模块系统。客户可根据自身需求完成校准工作流程的编程设定，并将模板套用在
注册工具上进行校准。

·智能速率控制系统，确保工具快速循环。满足lSO 6789：2017规程要求。
·根据lSO 6789：201 7规程，自动管理不确定数据，按照现有工具ISO分类及工作流程。使用

动态指令指导客户完成整个流程、、
·自带数据分析及证书生成模块。 从校准、一致性过程到生成校准证书无缝衔接，无需第三

方软件。
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各类刷辊的材料：尼龙丝、PP丝、金属丝、磨料(SIC＼AO)丝；

各类刷辊的用途：适用于去毛刺、去氧化层、拉丝、抛光、刷磨、清洗；

各类刷辊订货规格：品种★尺寸★磨号★效果；按样品加工；
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