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天煌机械类专业实验室、实训室建设方案

T H M D Z P一3 B型机械装配技能综合实训平台

本实训平台依据机械类、机电类中等职业学校相关专业教学标准，紧密结合行业和企业需求而设计，该
平台操作技能对接国家职业标准，贴合企业实际岗位能力要求，如《机械设备安装工国家职业标准》、 《机
修钳工》、 《组合机床操作工国家职业标准》；平台以工业现场的典型任务为实践项目，以实现项目式教
学，便于学生在“做中学、学中做”，具有可操作性和实用性。通过完成机械设备识图与装配工艺的编写，
零部件装配及调整，组合机床、典型机床及机床部件的装配与调整，装配质量检验和设备的调试、运行与试
加工等技能，提高学生综合职业能力，对中职加工制造类专业机械装配实训室建设起到示范和引领作用。

1．输入电源：三相四线(或三相五线)一3 8 0V±1 0％5 0 H z

2．平台容量：<0．5 kVA

3．工作环境：温度-1 0℃一+4 0℃ 相对湿度≤85％(2 5℃) 海拔<4 0 0 0 m

4．交流减速电机3台： (1)额定功率90 W，电压AC 2 2 0V，减速比1：5 0

(2)额定功率9 0 W，电压AC 2 2 0V，减速比1：3
(3)额定功率6 0 W，电压AC 3 8 0V，减速比1：1 2．5

5．外形尺寸：1 5 50 m m×7 5 2 m m×1 2 1 5 mm(实训台)
9 0 5 mm×7 0 0 mm×1 5 0 0 mm(操作台)

6．安全保护：具有电流型漏电保护，安全符合国家标准

蠲蕊黝圈
地址：中国．杭州市西湖科技园西园五路10号 邮编Pc：310030

客户服务热线：400-106-1992＼(86)-571-89978000＼89978111
售后服务热线：400-105-1992＼(86)-571-89978222＼89978333
传真：(86)-571-89978266、85229897

http：／／www．们anhuang．cn E-mail：sales@tIanhuang．cn

高新技术企业博士后科研工作站师资培训基地

省级企业研究院院士专家工作站
您要了解“天煌”更多信息请点击www。tianhuang．cn
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