
万方数据



控控控制制制理理理论论论与与与应应应用用用

第 34卷 第 10期 2017年 10月

目目目 次次次

综综综述述述与与与评评评论论论

随机复杂网络同步控制研究进展综述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 任红卫, 邓飞其 (1261)

论论论文文文与与与报报报告告告

多级耦合非线性系统的流控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 路 萍, 李少远 (1275)

含有摩擦补偿的全方位移动机器人自抗扰控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王圣翔, 任 超, 马书根 (1285)

感应耦合电能传输系统稳定域的分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙 跃, 陈 宇, 唐春森, 蒋 成, 葛学健 (1293)

倾转式三旋翼无人机非线性鲁棒控制设计与实验验证 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·金 鑫, 鲜 斌 (1303)

舰载机纵向容错着舰系统设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·朱齐丹, 孟 雪 (1311)

含高阶干扰的非仿射非线性系统自适应跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孙海滨, 宗广灯, 侯林林 (1321)

一类光电跟踪系统中事件触发机制的设计及应用 · · · · · · · · · · · · · · · ·梁 苑, 戚国庆, 李银伢, 盛安冬 (1328)

单轴联结式并联混合动力汽车分层切换控制设计 · · · · · · · · · · · · · · · ·付主木, 李东卫, 宋书中, 王晓红 (1339)

高超声速飞行器有限时间饱和跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙经广, 宋申民, 陈海涛, 李学辉 (1349)

基于新型蛙跳算法的低碳柔性作业车间调度 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 艾子义, 雷德明 (1361)

基于状态观测与教学优化算法的多变量系统历史数据驱动辨识 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·董 泽, 尹二新 (1369)

具有极大时间约束的轨道交通系统的周期分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王彩璐, 陶跃钢, 李志军, 杨 鹏 (1380)

短短短 文文文

基于控制周期计算的锌液净化除铜过程优化控制 · · · · · · · · · · · · · · · ·张凤雪, 阳春华, 周晓君, 桂卫华 (1388)

一类非线性切换系统的自适应神经动态面控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王加朋, 胡跃明, 罗家祥 (1396)

一种基于时–空–频联合选择与相关向量机的运动想象脑电信号分析算法

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王洪涛, 李 霆, 黄 辉, 贺跃帮, 刘旭程 (1403)

期刊基本参数: CN44–1240/TP*1984*m*A4*148*zh*P*￥15.00*1300*16*2017–10

万方数据



CONTROL THEORY & APPLICATIONS

Vol. 34 No. 10 Oct. 2017

CONTENTS

Survey and Reviews

Review on synchronization control in stochastic complex networks · · · · · · · · · · · · · · · REN Hong-wei, DENG Fei-qi (1261)

Papers and Reports

The flow control of nonlinear system with coupled multistage · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LU Ping, LI Shao-yuan (1275)

Active disturbance rejection control with friction compensation for an omnidirectional mobile robot

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·WANG Sheng-xiang, REN Chao, MA Shu-gen (1285)

Analysis on the regions of stability for inductive coupled power transfer systems

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · SUN Yue, CHEN Yu, TANG Chun-sen, JIANG Cheng, GE Xue-jian (1293)

Nonlinear robust control of a tilt tripple-rotor unmanned aerial vehicle with experimental verification

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · JIN Xin, XIAN Bin (1303)

Fault tolerant control for longitudinal carrier automatic landing system with application to aircraft

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHU Qi-dan, MENG Xue (1311)

Adaptive tracking control for nonaffine nonlinear system with high-order disturbances

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · SUN Hai-bin, ZONG Guang-deng, HOU Lin-lin (1321)

Design and application of event-triggered mechanism for a kind of optical-electronic tracking system

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LIANG Yuan, QI Guo-qing, LI Yin-ya, SHENG An-dong (1328)

Hierarchical switching control design for single-axle parallel hybrid electric vehicles

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · FU Zhu-mu, LI Dong-wei, SONG Shu-zhong, WANG Xiao-hong (1339)

Finite-time tracking control of the hypersonic vehicle with input saturation

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · SUN Jing-guang, SONG Shen-min, CHEN Hai-tao, LI Xue-hui (1349)

A novel shuffled frog leaping algorithm for low carbon flexible job shop scheduling · · · · · · · · · AI Zi-yi, LEI De-ming (1361)

Historical data driven identification for multivariable systems based on state observation and teaching-learning-based optimiza-

tion algorithm · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·DONG Ze, YIN Er-xin (1369)

Periodic analysis for railway transport systems with maximum timing constraints

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · WANG Cai-lu, TAO Yue-gang, LI Zhi-jun, YANG Peng (1380)

Brief Papers

Optimal control based on control period calculation for copper removal process of zinc solution purification

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHANG Feng-xue, YANG Chun-hua, ZHOU Xiao-jun, GUI Wei-hua (1388)

Adaptive neural dynamic surface tracking control for a class of switched nonlinear systems

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·WANG Jia-peng, HU Yue-ming, LUO Jia-xiang (1396)

A motor imagery analysis algorithm based on spatio-temporal-frequency joint selection and relevance vector machine

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · WANG Hong-tao, LI Ting, HUANG Hui, HE Yue-bang, LIU Xu-cheng (1403)

万方数据


