
第37卷第1 1期2020年1 1月

V01．37 N0．1 1 NOV．2020

ISSN 1000—8152

CODEN KLYYEB

Control Theory &Applications

．． 华南理工大学
十，，l、
一～
中国科学院数学与系统科学研究院

万方数据



控控控制制制理理理论论论与与与应应应用用用

第 37卷 第 11期 2020年 11月

目目目 次次次

综综综述述述与与与评评评论论论

时间约束混合流水车间调度问题综述 · · · · · · · · · ·李俊青, 李文涵, 陶昕瑞, 杜 宇, 韩玉艳, 潘全科 (2273)

面向无人机集群路径规划的智能优化算法综述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杨 旭, 王 锐, 张 涛 (2291)

论论论文文文与与与报报报告告告

考虑通信时滞的分布式电力经济调度算法设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙妙平, 姜 波 (2303)

基于自适应扰动观测器的自主船舶协同路径跟踪控制 · · · · · · · · · · · ·黄晨峰, 张显库, 张国庆, 张卫东 (2312)

基于偏最小二乘得分重构的质量相关故障检测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孔祥玉, 李 强, 安秋生, 解 建 (2321)

随机激励下板球系统建模与有限时间全状态预设性能跟踪控制 · · · · · · · · · · ·李小华, 王傲翔, 刘晓平 (2333)

基于深度学习的船舶吃水线提取策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李雅倩, 薛银涛, 李海滨, 张文明, 高雅昆 (2347)

求解复杂耦合问题的多系统优化方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 马海平, 朱 聪, 母佳鑫, 孙 超 (2354)

不确定非仿射系统的引入动态逆的自抗扰控制器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈志翔, 高钦和 (2365)

基于速度调节的无人帆船机器人自适应航向保持控制 · · · · · · · · · · · · 张国庆, 李纪强, 王文新, 张卫东 (2383)

输入饱和约束下多智能体的有限时间一致 · · · · · · ·孙新勇, 吴 杰, 侯至丞, 张 弓, 杨文林, 韩彰秀 (2391)

动态路网选址–路径优化算法及实现 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 武楚雄, 陈 驰, 张贵军 (2398)

复杂约束条件下异构多智能体联盟任务分配 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·唐嘉钰, 李相民, 代进进, 薄 宁 (2413)

基于虚拟结构法的分布式多无人机鲁棒编队控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李正平, 鲜 斌 (2423)

三明治结构挠性传动系统的PID–P复合控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孟范伟, 宋朋涛, 刘 凯, 杨朋辉 (2432)

自适应变步长高斯混合模型的工业烟尘目标分割方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 辉, 王亚楠, 陈棕鑫 (2441)

合成H∞动态观测器存在性问题的研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·唐 敏, 徐跃良 (2451)

短短短 文文文

航向已知条件下纯方位跟踪的可观测性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李洪瑞 (2464)

* * * *

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (2472)

期刊基本参数: CN44–1240/TP*1984*m*A4*200*zh*P*￥25.00*1200*18*2020–11



CONTROL THEORY & APPLICATIONS

Vol. 37 No. 11 Nov. 2020

CONTENTS

Survey and Reviews

A survey on time constrained hybrid flow shop scheduling problems

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Jun-qing, LI Wen-han, TAO Xin-rui, DU Yu, HAN Yu-yan, PAN Quan-ke (2273)
Review of unmanned aerial vehicle swarm path planning based on intelligent optimization

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YANG Xu, WANG Rui, ZHANG Tao (2291)

Papers and Reports

Design of distributed power economic dispatch algorithm considering communication delay

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · SUN Miao-ping, JIANG Bo (2303)
Adaptive disturbance observer based cooperative path-following control for autonomous surface vessels

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·HUANG Chen-feng, ZHANG Xian-ku, ZHANG Guo-qing, ZHANG Wei-dong (2312)
Quality-related fault detection based on the score reconstruction associated with partial least squares

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · KONG Xiang-yu, LI Qiang, AN Qiu-sheng, XIE Jian (2321)
Modeling and finite-time full state prescribed performance tracking control for ball and plate system with stochastic noise

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Xiao-hua, WANG Ao-xiang, LIU Xiao-ping (2333)
Ship waterline extraction strategy based on deep learning

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Ya-qian, XUE Yin-tao, LI Hai-bin, ZHANG Wen-ming, GAO Ya-kun (2347)
Multi-system optimization method for complex coupling problems

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·MA Hai-ping, ZHU Cong, MU Jia-xin, SUN Chao (2354)
Active disturbance rejection controller for uncertain nonaffine systems by dynamic inversion

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · CHEN Zhi-xiang, GAO Qin-he (2365)
Adaptive course-keeping control for unmaned sailboat robot with the speed regulating mechanism

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHANG Guo-qing, LI Ji-qiang, WANG Wen-xin, ZHANG Wei-dong (2383)
Finite-time consensus of multi-agent systems with input saturation constraints

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · SUN Xin-yong, WU Jie, HOU Zhi-cheng, ZHANG Gong, YANG Wen-lin, HAN Zhang-xiu (2391)
Dynamic road network location-routing optimization algorithm and implementation

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·WU Chu-xiong, CHEN Chi, ZHANG Gui-jun (2398)
Coalition task allocation of heterogeneous multiple agents with complex constraints

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · TANG Jia-yu, LI Xiang-min, DAI Jin-jin, BO Ning (2413)
Robust distributed formation control of multiple unmanned aerial vehicles based on virtual structure

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Zheng-ping, XIAN Bin (2423)
PID–P compound control of flexible transmission system with sandwich structure

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·MENG Fan-wei, SONG Peng-tao, LIU Kai, YANG Peng-hui (2432)
Method to segment industrial emission smoke target based on adaptive variable step Gauss mixture model

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LIU Hui, WANG Ya-nan, CHEN Zong-xin (2441)
Study on the existence of unified H∞ dynamic observer · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · TANG Min, XU Yue-liang (2451)

Brief Papers

Observability for bearings-only tracking with known course · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Hong-rui (2464)


