
农业发展新视点

植保无人机主要性能指标测评方法的分析与思考 徐小杰 陈盛德 周志艳 等（１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

预处理视角下的核桃破壳加工技术研究现状及展望 张恩铭 郑 霞 田学艳 等（１１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

理论研究与探讨

基于动态特性的甘蔗收获机刀架仿真和模态分析 李尚平 王梦萍 莫翰宁 等（１７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

不同土质下耕刀工作的离散元受力仿真分析 刘超颖 张  旭 李晨阳 等（２３）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

甘蔗破垄机拨叶圆盘作业过程的动力学仿真 杨 望 张传利 杨 坚 等（３０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

马铃薯覆膜播种膜沟扎孔刀的运动分析与试验 张志强 陈 伟 吴英思 等（３４）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

多棱立辊式玉米收获机割台 ＦＭＥＣＡ分析 何 珂 姜 萌 刘洋成 等（３８）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于 ＵＧ对卧式杠杆木薯拔起装置的有限元分析 卢煜海 叶自旺 成 铭 等（４３）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

设计制造

多旋翼植保无人机变量喷洒系统设计 刘泽锋 唐 宇 骆少明 等（４７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

沟齿式香蕉假茎粉碎还田机设计与试验 王自强 李 粤 张喜瑞 等（５５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

果园水肥一体化自动控制系统设计和实现 王利源 梁 悦 杨 欣 等（６０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于高效低损目标的马铃薯收获机改进设计 孙传祝 魏忠彩 苏国粱 等（６５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于 ＰＬＣ的青贮料装袋机控制系统设计与研究 赵云汉 庞 博 周立洋 等（７０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

小型竖直螺旋式精量条施机的设计 李晓贤 赵 进 任震宇 等（７５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自行式桑树切割机的设计与仿真制造 李海平 王 瑞 叶自旺 等（８０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

悬挂式葡萄埋藤机的设计与试验 郭 辉 孙滨洪 毕志波 等（８６）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

花生联合收获机清选系统试验台的设计 刘春亚 王升升 师清翔 等（９１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

牵引式方草捆捡拾堆垛机的设计与研究 王乐宁 侯加林 李今成 等（９６）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于 ＰＬＣ的红花花丝采摘控制系统设计 崔财豪 曹卫彬 马 锐 等（１０１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

大型辊筒类西葫芦收获机捡拾装置的改进设计 王 芳 杨 铮 田 超（１０６）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

无盲区三七精密播种机漏播检测装置设计与试验 张 冰 袁忠文 谯 睿 等（１１１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

玉米收获机摘辊转速自动控制系统应用研究 程月平（１１６）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

新型风送式喷雾机风筒设计与研究 宋俊伟 吴 姝 魏新华（１２１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

蔬菜机械化生产对秧苗栽植质量的影响研究 高 芳 李洪昌（１２５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

采摘机器人智能避障决策系统—基于 ＺｉｇＢｅｅ和单片机 聂章龙 张 静（１３０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

蔬菜嫁接机秧苗夹持机构的设计与试验 张峰峰 王家胜 李业锋 等（１３５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
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土壤修复粉剂均洒混合装备的设计与试验研究 傅延祺 孙 鹏 肖 勇 等（１３９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

试验研究

酿酒葡萄枝条切割性能试验分析 朱新月 王丽红 黄 勇 等（１４３）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

环境湿度场与不同包装种子含水率的研究—基于 ＣＯＭＳＯＬ 段洁利 吕恩利 邱 汉 等（１５０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

搅龙式秸秆切碎装置揉切机理分析及参数优化 薛雲恒 李景彬 温宝琴 等（１５７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

带勺式马铃薯排种装置的工作参数优化试验设计 黄 勇 赵晓雪 戚江涛 等（１６２）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

成熟期大蒜茎秆力学特性的试验研究 辛 杰 侯加林 李玉华 等（１６８）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

振动作用下冰草种子丸化包衣运动与试验研究 仇 义 陈 智 侯占峰 等（１７４）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自激振动深松对土壤物理特性的影响 屈 通 李 霞 汤明军 等（１７９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

萝卜物理及压缩特性的试验研究 王方艳 高 升（１８４）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

小型甘蔗收获机刀架振动试验与优化 黄琼春 李 冰 李尚平 等（１８９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

２ＺＢ－２型吊杯式蔬菜移栽机的适用性研究 郭建业（１９３）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

蓝莓机械损伤试验设计与试验研究 吕 洋 王黎明（１９９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

烟秆切割器切割参数的试验分析与研究 汤自强 康 康 何 玉 等 （２０３）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自动玉米收获机调高装置 ＰＩＤ参数控制试验 张卫星 温贻芳（２０７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

红花分枝力学特性测试及运动分析 孙胃岭  曹卫彬 杨 萌 等（２１２）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

新技术应用

基于 ＡＭＥｓｉｍ的拖拉机自动耕深控制系统仿真研究 白学峰 常江雪 鲁植雄 等（２１７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于 ＣＡＮ总线和 ＰＷＭ控制方式的起垄施肥系统研究 车守全 卢剑锋 张富贵 等（２２２）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于 ＵＧ的智能采摘机器人动画仿真设计 侯庆斌（２２８）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

跑步机速度跟踪算法在联合收割机运动控制中的应用 冯建富（２３２）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

现代播种机调度系统设计—基于 ＧＩＳ旅游资源开发与规划 时静亚（２３６）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

智能播种机嵌入式英语语音识别控制系统设计与研究 刘 蕾（２４０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

采摘机械手结构和控制系统优化—基于神经网络武术套路训练 巴 旭（２４５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于武术飞脚动作学习的类人采摘机器人控制系统 任天麟（２４９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于自动给料机的变频速度调节控制研究 陆文灏 刘绪军（２５４）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

英语语言理解在棉花打顶机上的应用研究 向婷婷（２５９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于 ＣＡＭ／ＣＡＥ的采摘机器人运动轨迹控制研究 郑东梅 王庆喜（２６４）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

［期刊基本参数］ ＣＮ ２３－１２３３／Ｓ * １９７９ * ｍ * Ａ４ * ２６８ * ｚｈ * Ｐ * ￥ ２０．００ * １５００ * ５２* ２０１８－１２
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