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关于开展“东方红"杯第二届全国大学生智能农业装备创新大赛的通知

为深入贯彻全国科技创新大会精神、《国家中长期教育改革和发展规划纲要(2010--2020

年)》和党的十八大提出的“深化教育领域综合改革，着力提高教育质量，培养学生创新精神”的战

略部署以及《国务院办公厅关于深化高等学校创新创业教育改革的实施意见》，进一步推动高等院

校农业装备工程领域创新创业人才培养模式与机制改革，教育部高等教育司委托教育部农业工程

类专业教学指导委员会、中国农业机械学会、中国农业工程学会和江苏省现代农业装备与技术协同

创新中心共同举办第二届全国大学生智能农业装备创新大赛。

全国大学生智能农业装备创新大赛2015年创办，每年举行一届，已成为全国农业装备工程领

域颇具影响力的大学生赛事之一。第二届大赛以“智能农装、创新未来”为主题．仍由江苏大学承

办，在第一届比赛项目的基础上又增加了企业出题类，旨在创建高校、院所、企业和行业协同培养学

生的综合平台，培育一批行业亟需的“专业知识雄厚、动手能力较强、创新创业能力过硬”的现代农

业装备创新创业人才。

大赛有关信息敬请关注中国农业机械学会官方网站。
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