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预祝“2016中国农业机械学会国际学术年会"圆满成功

由中国农业机械学会、亚洲农业T程学会和中围农业机械化科学研究院主办，日本农业与生物

系统工程国际联合会、韩国农业机械学会、湖北省农业机械学会和湖北省农业工程学会协办，中国

农业机械流通协会、中国农业机械化协会和中国农业机械工业协会特别支持，湖北省农业机械管理

局、华中农业大学、湖北省农业机械工程研究设计院和武汉市农业机械化科学研究所承办的

“2016中国农业机械学会国际学术年会”，将于2016年10月24-27日在武汉市隆重召开。

本届年会主题为“践行五大发展理念，促进农机科技创新”。大会将围绕“中国制造2025”、农

业装备智能制造等内容，以特邀国内外著名专家学者做大会特邀学术报告和14个专题分会场研讨

等形式进行全方位的科技、学术交流：颁发“第五届中国农业机械学会青年科技奖”：组织全体代表

参观“2016中国国际农业机械展览会”。

本届年会14个专题分会场学术研讨主题内容广泛．涉及包括：耕种与植保高端装备、现代食品

及农产品加工、农机维修、现代物理农业工程装备对接暨农机前沿技术、畜牧业装备、农业装备智能

化技术、地面机器系统、动力传动与液压技术、农业可再生能源、现代化养猪技术、收获加工机械、绿

色环保机械化技术、互联网+农机服务创新以及湖北农机化发展等行业难点、热点等诸多内容。

本届年会征集论文442篇，将编辑制作年会论文光盘。配合本次年会，经各专题分会场推荐、

同行专家评审，我会编辑出版了本册《农业机械学报》增刊。

“2016中国农业机械学会国际学术年会”将迎来全国各地的农机科技工作者和广大会员朋友

们，预祝大会取得圆满成功!
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