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广州●数I空
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智雒装蚤柔性制造日月E京田采llZ巾U厘

勃·怯治中国机器人
一高效、精准、稳定、经济

电机端盖柔性加工生产线 机床上下料 码垛

20年工业控制技术积累，依托强大的研发实

力。广州数控自主研发的工业机器人，性能优

越，操作简单，帮助用户解决作业时间长、工作

环境恶劣、生产效率低等问题，极大地满足生产

自动化需求，力争为中国机器人产业树立民族品牌。
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