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50年白马过隙。50年砥砺前行o

1 972年，山西省机械研究所创办内部刊物《山西机械》。作为当年山西省机械

情报交流会材料。

1 973年。经山西省出版管理部门批准， 《山西机械》登记为内部连续出版物o

1 992年， 《山西机械》改为公开出版物，其国内连续出版物号为CN 1 4—

1 168／THo

1 999年，由ISSN中国中心批准。 《山西机械》获得国际标准出版物号

ISSN 1 008—83420

2003年．经国家新闻出版署批准。《山西机械》更名为《机械工程与自动化》o刊

期由季刊改为双月刊。国内统一连续出版物号变更为CN 1 4—1 31 9／TH。国际标准连

续出版物号变更为ISSNl 672—641 30

50年来。《机械工程与自动化》伴随着我国经济技术发展步伐和主办单位的发

展壮大。以促进科技进步、传播先进技术为己任。主要刊登试验研究、计算机技术

应用、机械设计与加工、机械传动、机电一体化、材料与工艺、仪器仪表、自动化

技术及质量检测与故障诊断等机电工程方面最新科研成果、应用技术和发展动态。

成为各行业工程技术人员、科研工作者、企业管理人员、经营销售人员以及大专院校

师生的得力助手和良师益友o

《机械工程与自动化》为“万方数据一数字化期刊群"全文上网期刊，中国期

刊全文数据库(CJ FD)全文收录期刊，《中国核，厶期刊(遴选)数据库》及中国学

术期刊综合评价数据库统计源期刊。并连续多年被评为山西省一级期刊。在中国学

术期刊(光盘版)电子杂志社和中国科学文献计量评价研究中心出具的中国学术期

刊综合引证年度报告(2021)中，本刊的影响因子为0．302，基金论文比达到28％，

是山西省最具影响力的机械类杂志，在山西省周边省份乃至全国具有一定的影响力，

对促进机械工程和自动化行业技术进步发挥了重要作用。

岁月不居．时节如流。回望过去的50年，编辑部在历届院党委的领导下，不辱

使命、不负众望，认真审阅、修改、编校来自全国各地的稿件。与大专院校、厂矿

企业的老!J币、学生、技术人员建立了深厚的友情。借此创-tJJ50周年之际。编辑部各

位同仁向国家新闻出版署、山西省新闻出版广电局、山西省机电设计研究院有限公

司、山西省机械工程学会及各位作者致以崇高的敬意。感谢50年来的支持和鼓励。我

们将继往开来、创新发展。努力编发机电工程、自动化行业领域最新研究成果，传

播更多更好技术信息，促进全国机电工程、自动化的高质量发展。
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