
玲_：o襄一一霞

万方数据



第 4卷 第 1 期

（总第 13期）

2018年创刊·季刊

2021年 3月出版

目 次

期刊基本参数： CN 31-2147 * 2018 * q * A4 * 114 * zh * P *￥20.00 * 1000 * 18 * 2021-03

• 专家特稿 •

基于神经网络的防空武器目标智能分配方法 ………………… 龙 腾，刘震宇，史人赫，王生印（ 1 ）

基于视觉的飞行器智能目标检测对抗攻击技术………………………… 蒋兴浩，赵泽宇，许 可（ 8 ）

• 新型作战模式研究 •

基于改进信息熵法的反集群目标作战效能评估研究 ………… 卜晓东，周志超，徐振森，张 军（14）
空天一体化分布式防御系统及其关键技术发展分析 ………… 张 尧，周 亮，张浩强，吴昕芸（19）
智能集群对防空作战影响及反制策略分析……………………………… 张海龙，杨荣强，王玉茜（26）
基于TOPSIS法和仿真法的反集群无人机装备体系贡献率研究 ……………… 王晓军，管宇锋（33）

• 无人飞行器总体与支撑技术 •

基于SDE模型的雷达组目标角度跟踪方法 …………………… 侯煜冠，韩远鹏，谢金月，毛兴鹏（41）
基于改进Hough变换的红外图像直线检测 …………………… 喻小龙，肖永生，聂江华，毛 聪（47）
基于伪谱法的无人机集群飞行路径规划………………………………… 李 征，陈建伟，彭 博（52）
基于多尺度特征融合的无人机识别与检测…………… 曹靖豪，张俊举，黄 维，姚若彤，张 平（60）
基于自适应积分滑模的无人机编队控制器设计

……………………………………………… 刘 晨，谢宝娣，董国宝，霍 达，段雨昕，夏 川（65）
带有动态攻角剖面的时间约束再入制导 ……………………… 王浩凝，唐胜景，郭 杰，黄 繁（71）
基于风洞试验和CFD计算的折叠翼气动特性研究 …………… 刘小波，陆 韵，张 鑫，徐华松（77）
针对小型商业无人机的预警技术发展现状与思考…… 王 程，倪 旖，李 亮，郭正勇，陈 兵（83）
基于浸入与不变流形估计器的滑模制导律研究……… 吴光辉，方东洋，陈意芬，李 瑞，邵 翔（91）
基于MHT-IMM的航迹生成算法建模与仿真 ……… 许 飞，漆 斌，程海涛，范钦民，张 龙（97）
多无人机系统协同侦察规划算法研究………………… 梁烽杨，杨毅钧，刘功龙，万 兵，高王升（103）
基于NSGA-Ⅲ算法的多目标分配方法研究 ………… 刘 西，李 贤，陈 伟，从光涛，李如飞（109）

KONGTIAN FANGYU

本期执行主编：顾村锋

万方数据



CONTENTS

Vol. 4 No. 1（Series 13）

AIR & SPACE DEFENSE

Mar. 2021（Quarterly）

• Special Paper of Expert •

Neural Network Based Air Defense Weapon Target Intelligent Assignment Method
………………………………………LONG Teng，LIU Zhenyu，SHI Renhe，WANG Shengyin（ 1 ）

Adversarial Attack Technology for Vision-Based Aircraft Intelligent Object Detection
…………………………………………………………JIANG Xinghao，ZHAO Zheyu，XU Ke（ 8 ）

• Research on New Type Combat Mode •

Research on Combat Effectiveness Evaluation of Anti-group Target Based on Improved Information
Entropy Method……………………BU Xiaodong，ZHOU Zhichao，XU Zhensen，ZHANG Jun（14）

Development of Space-Air Integration Distributed Defense System and Key Technologies
…………………………………ZHANG Yao，ZHOU Liang，ZHANG Haoqiang，WU Xinyun（19）

Analysis of the Influence of Intelligent Swarming on Air Defense Operations and
Countermeasures ………………………ZHANG Hailong，YANG Rongqiang，WANG Yuqian（26）

Research on Contribution Rate of Anti-cluster UAV Equipment System Based on TOPSIS
Method and Simulation Method ………………………………WANG Xiaojun，GUAN Yufeng（33）

• UAV Overall and Support Technologies •

A Radar DOA Tracking Method for Multiple Targets Based on SDE Model
…………………………………HOU Yuguan，HAN Yuanpeng，XIE Jinyue，MAO Xingpeng（41）

Infrared Image Line Detection Based on Improved Hough Transform
…………………………………YU Xiaolong，XIAO Yongsheng，NIE Jianghua，MAO Cong（47）

UAV Cluster Path Planning Based on Pseudo-spectral Method
……………………………………………………………LI Zheng，CHEN Jianwei，PENG Bo（52）

UAV Recognition and Detection Based on Multi-scale Feature Fusion
…………………CAO Jinghao，ZHANG Junju，HUANG Wei，YAO Ruotong，ZHANG Ping（60）

Controller Design of the UAV Formation Based on Adaptive Integral Sliding Mode
………………LIU Chen，XIE Baodi，DONG Guobao，HUO Da，DUAN Yuxin，XIA Chuan（65）

Time-Constrained Reentry Guidance with Dynamic Angle of Attack Profile
…………………………………WANG Haoning，TANG Shengjing，GUO Jie，HUANG Fan（71）

Study on Aerodynamic Characteristic of Folding Wing Based on Wind Tunnel Experiment and CFD
Method ……………………………………LIU Xiaobo，LU Yun，ZHANG Xin，XU Huasong（77）

Development Status and Thinking of Early Warning Technology for Small Commercial
Unmanned Aerial Vehicles…WANG Cheng，NI Yi，LI Liang，GUO Zhengyong，CHEN Bing（83）

Research on Sliding Mode Guidance Law Based on Immersion and Invariance Estimator
………………………WU Guanghui，FANG Dongyang，CHEN Yifen，LI Rui，SHAO Xiang（91）

Modeling and Simulation of Track Generation Algorithm Based on MHT-IMM
………………………………XU Fei，QI Bin，CHENG Haitao，FAN Qinmin，ZHANG Long（97）

Research on Cooperative Reconnaissance Planning Algorithm of Multi-UAV System
……………LIANG Fengyang，YANG Yijun，LIU Gonglong，WAN Bing，GAO Wangsheng（103）

Research on Multi-objective Assignment Method Based on NSGA-III Algorithm
……………………………………LIU Xi，LI Xian，CHEN Wei，CONG Guangtao，LI Rufei（109）

万方数据


