
电机
wEI DlAN J1

月刊．1972年创刊

第44卷第1期(总第205期)

2011年1月28日出版

中文核心期刊

中国科技核心期刊

中国科学引文数据库来源期刊

中国学术期刊(光盘版)收录期刊

中国核心期刊(遴选)数据库收录期刊

万方数据系统收录期刊

中文科技期刊数据库收录期刊

编辑委员会

目 次主任委员：莫会成

副主任委员：唐任远(院士)王宗培赵淳生(院士)

胡晓 荆仁旺

委 员：《按姓氏笔画为序) 设计与研究
卜庆华王晓远刘迪吉刘卫国

刘刚刘景林孙晓辉任雷 永磁同步电机参数对弱磁性能的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
仵均科陆永平李忠杰许晓华

张卫严伟灿杨秀军杨向字 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蔡军，万山明(1)

金如麟鱼振民周建忠胡敏强

祝志斌夏长亮顾椿柴建云 新型轴向磁场盘式开关磁阻电机的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

黄声华黄进黄守道程树康
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯梅营，潘再平(4)

程明顾菊平廖勇谭建成

电动摩托车用双定子永磁电机设计及其转矩分析⋯⋯⋯⋯⋯
主 管：西安微电机研究所

主 办：西安微电机研究所 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王洪莹，严欣平，黄 嵩，等(7)
协 办：中国电器T业协会微电机分会

中国电工技术学会微特电机专委会 双凸极永磁电机齿槽转矩的几种削弱方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

编辑出版：《微电机》编辑部
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯余海阔，陈世元，彭海涛(11)

主编：周建忠
80 kw风洞带动力试验用高速高功率密度永磁交流伺服电动

编辑：贾钰 谭莹

地址：西安市桃园西路2号(710077) 机研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴晓溪，张亮(14)
电话：86—29—84276“l

传真：86—29—84234773 基于增量编码器的超低速估算方法研究⋯⋯⋯毋建宏(17)
E-啪n：microlTlotors@vip．sin&c鲫
Hnp：／／www．chi眦·micmmotoLc咖 基于ANSYS的鼠笼感应电机电磁转矩计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

国外总发行：中国国际图书贸易总公司 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯夏生柱，邓先明，李宁宁(21)
(100044北京399邮箱)

国外代号：M 4228 螺旋线圈型电磁发射器有限元动态数值仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

国内总发行：陕西省邮政报刊发行局
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯欧阳建明，刘振祥，杨丽佳，等(24)

订购处：全国各地邮局或本刊编辑部

邮发代号：52—92
驱动与控制

。¨ 。 ISSN 1001—6848
tU

1了：CN 6l一1126／TM
基于再励学习的交流调速系统模糊神经网络控制⋯⋯⋯⋯⋯

国内定价：￥8．00
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨威，赵金，张华军(27)

国外定价：$8．00

电动车平稳越障控制系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
广告经营许可证：6101004004005

印 刷：西安创维印务有限公司 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯原庆兵，徐永向，邹继斌(31)

期刊基本参数：CN61．1126／TM水1972串m木A4，Ic 108木zh车P宰￥8．oo木水28木2011．01

万方数据



并联式混合动力汽车再生制动控制策略研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王聪慧，付主木，普杰信(35)

磁路交叉饱和对内置式永磁同步电机宽调速控制性能影响的研究⋯⋯⋯⋯付强，王艾萌，魏亮(40)

基于自适应滑模观测的无速度传感器感应电机间接磁场定向滑模控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈雪飞，李红梅，王晓晨，等(46)

轴向磁轴承逆系统建模及模型参考自适应控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯许晗，张维煜，朱烧秋(50)

基于H。控制的无刷直流电机鲁棒控制器⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕永健，解 亮，王海波(55)

新型磁阻式磁力悬浮系统性能研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯许孝卓，秦晓峰，汪旭东(58)

基于滑模观测器的永磁同步电机低速下无传感器转子位置检测的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王辉，王长松，钟黎萍，等(61)

基于DSP的感应电机参数辨识⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘述喜，贺晓蓉，雷绍兰，等(65)

基于DsP的车用低压电机矢量控制系统的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯万文斌，李飞(70)

基于TMS320砣812伺服矢量控制系统的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯夏燕兰(74)

综 述

新型开关磁阻电机发展综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴红星，嵇恒，倪天，等(78)

美军电磁线圈发射技术发展综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邹本贵，曹延杰(84)

测试研究

基于声阵列混合动力电动客车电机系统噪声测试研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯彭连云，宋强，王再宙(90)

应用技术与经验交流

单相交流FFU智能控制器的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯汪义旺(93)

步进电机自适应细分多轴运动控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯方力，刘汉忠，张建华(96)

基于PDFF和输入整形的钻孔机残余震动抑制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯唐道奎，支长义，谭志红，等(100)

一种新型冷却风扇控制系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯毛焱，陈呜(104)

普通电动机节能改造技术应用与探讨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱义书(107)

万方数据



MICROMOTORS

Founded 1 972·Monthly·Public Publication

VoL 44 No．1(Serial No．205)J粕．，20ll

Authorities：Xi’an Micmmotor Iksearch Institute

Spon∞r：Xi’卸Micromotor Research Institute

Edited&PubUshed：MICROMOTORS

Editorial DepartInent

ClIief Edito’：ZHOU Jianzhong

Add．：No．2 West 7I'aoyuaIl Road，Xi’aIl

710077．China

Tel．：86—29—84276641

Fax：86—29—84234773

E—man：micrornotors@vip．sin&com

H￡tp：／／www．china—micromo￡or．com

Distributor：xi’锄Newspapers明d Periodicab

Publish Omce

Domestic Sub∞ripti伽：IJ0cal Post 0ffice＆

MICROMOTORS Editorial Department

Periodi豫l Code：52—92

J0u咖-c础：黑篇
Forei弘SubscriptiOn：

ClIi册National PIlblic撕。璐lnlpon＆E】(port Corp

(P． O． Box 399，Beijing 100044，China)

over∞嬲Code：M4228

Price：$8．00

A肌ual Price：$96．00

Publication Date：J锄．28，201l

CoNTENTS
ne E珏＆ts 0f Pen啪ent Ma印et Synchmnous Motor P砌mete玛仰the nII】【一weakening()per．

ation Pe南珊ance⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯cAI Jun，wAN Sh孤rnj“g(1)

Re驰蜘rch伽a Novd Axial Field Disk 1'ype Switched Reluct明ce Molor ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯MEI Ying，PAN zaiping(4)

Des硒and T0rque AnaIysi8 0f Dual—skllor Pe硼蛐ent Ma印et Motor for Electric Motol℃ycle

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯wANG Hongying，YAN xinping，HuANG so“g，et al(7)

Reducing Method8 of Cogging T0rque in Doubly Salient Pe咖粕ent M8印et Motor ⋯⋯一

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯YU Haikuo，CHEN shiyu帅，PENG Hait舯(11)

Re∞arch仰80kw Hig}l speed HigIl P洲er Density Pe咖aIlent Ma印etic AC servo Motor used

in Wind Tunnel Test of Drive Force⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WU Xi∞xi，ZHANG“和g(14)

Re8ea曲on tIle Uhra-l鲫Speed E8timati佣Method U8iIlg锄Zncremental Encoder⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯wu Jianhong(17)

Calclllation 0f Electroma卵etic Tolque of S删rrel Cage Inducti佣Motor Ba∞d∞An8ys⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯xIA shen铲hu，DENG xi舢lming，u Ningni“g(21)

Dyn绷ic N啪e—cal EmIIlati叩0f A New Elec咖脚印etic kuncher ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯OUYANG Jianming，UU zhenxiaIlg，YANG Lbia，et al(24)

Re蝴rch咖Fuzzy Neu忸l Network con州to Ac Drive system Based on山e Reinfbrce啪m

Le锄ing⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯YANG Wei。ZHAO Jin，ZHANG Huajun(27)

Control Svstem Studv on Sm∞th 0bstacle for Electric Vehicle8⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯YUAN Qin曲ing，xU Yo“铲iang，zou Jibin(31)

Research on P绷alleI Hyb谢Electric Vehicle Regenerative Braking C0ntI{0l Strate盯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WANG Cong．1ui，FU zhu枷，Pu Jiexin(35)

Re跎arch on Magnetic C瑚8一coupling Impacts on Int耐or Perrr啪ent Magnet Machine Controls

w汕wide Speed Opemti∞⋯⋯⋯⋯⋯·FU Qi肌g，wANG Aime“g。wEI“arIg(40)

An Indirect Fidd响en涮Sliding Mode C蛐trol 0f Speed sensorle船Induction Motor Ba8ed

on Ada—Ve Sliding·mode Observer⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。⋯⋯⋯⋯’

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯CHEN xueI赫，u Hongmei。wANG Xiaochen，et al(46)

Mod出ng∞Inver辩syst咖111eory觚d Model RefeTence Adaptive Contlol for Axial Ma印“c

Be撕“g ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯XU H明，ZHANG Weiyll，ZHU Hu锄gqiu(50)

BLDCM Rob啮￡con咖Ⅱer Based叩出e日。珧s蛔 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LV Yon西i蚰，xIE Liaflg。WANG Haib0(55)

Cha船cteri8tic8 Analysis 0f a Novel Detent·force-based Magnetic Susple鹏ion System⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯xU xiaozIIuo，QIN)(i∞论ng，WANG Xudong(58)

Study 0n tlIe Rotor Position腑ection of sen∞rle蚂PMSM in L脚Speed Re画on Based彻

Sliding M0de Obse丌er⋯⋯WANG Hui，WANG Ch锄g啪g，ZHONG“pi“g，et al(61)

R悯恤eters Identification of Induction Motors B鹪ed on DSP⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯UU Shu】【i，HE Xiaorong，I正l ShaolalI，et al(65)

Research 0f Low·vol姆Electric Motor Vector ContIDl System Based帆DsP ⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WAN WeIlbin，u Fei(70)

ReseaI℃h on Sen，o Vector Contml System Ba$ed on TMS320F2812 ⋯⋯XIA YaIll粕(74)

Summary of Novel Switched ReluctaIlce Motor DeVel叩ment⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯wu H∞铲ing，Ji Heng，Ni Ti∞，et al(78)

Summary of Electmm咿etic Coil Launching‰hnology DeVelop眦nt in Americall A瑚y⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯zOu Ben斟i，CA0 Yanjie(84)

No曲Experim即t Research蚰tIle EJectromotor sy8tem 0f Hyb谢EJectdc VehicJe Ba8ed on

S0und A哪y⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯PENG“蛐”n，soNG Qiang，wANG zai zl_吣u(90)

Desi弘and Implemetaion of single—pha∞AC FFu Inteuigent contmUer ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WANG Yiwang(93)

Multi St印Motor Control syst哪winl Se*adaptable Subdivision⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯FANG“，uU H明gzhong，zHANG Jianhua(96)

PDFF孙d Input Sh印ing to Reduce tlle Residual Vibmti仰of PcB肺lling M舵hine ⋯¨

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·TANG Daokui，zHI ch粕gyi，TAN zhihong，et al(100)

De啦p of a New C00ling F明C0ntrol system ⋯⋯⋯⋯⋯MA0 Y柚，CHEN Ming(104)

Applicati伽粕d Discussion of General Mo【ors Energy C帆Bewation Technology⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯：⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··ZHU Yi8hu(107)

万方数据


