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米又西 引领下一代旋转变压器动态测试技术
Leading the Ne×t Generation of ResolVer Dynamic Testing TechnoIogy

二+余年计量级分析仪器开发经验团队，集当今领先的测

量、控制、分析技术之大成，五年磨一剑终成SmarcBR)(HA DuaI

双通道旋转变压器高精度测试分析系统。

·支持符合国标、国军标要求的全自动静态测试技术：

2—5s一个测试点，二十余项参数同步测量，15度测试间隔

下仅需一分钟即可完成单通道旋变的全面测试及分析。

·支持国际领先的旋变动态测试技术：

在动态旋转过程中每秒测试10000点，仅需6—20s即可

完成单／双通道旋变的全面测试与分析。

·与日本及欧美旋变测试系统相比：

测试一致性好，参数测量分析更全面，系统精度更高，使用

更便捷。

磐皇哇P!x．，垒粤型 误差 基本电压测量精度：o．1％

娶；群旋转变压器 分析：萎蠢比、零位电压、总谐波含量、各次谐波 蠢丢齑磊赢茎籍羞；ij磊
“1““

含量、耦合系数、大小波系数等二十余项参数 基本相位测量精度：0．2。

SmartBRX HA DuaI ResoIver Power X2H

双通道旋转变压器高双路旋变参考级励磁 自定义电压、频率、相位角双路独立输出

精度测试分析系统 电掾

器型辫s
HA

相对位置控制、绝对位置控制、自动寻零

旋转变压器自定心工装
自动旋变定子自定心调整
旋变定子安装偏心测试

旋转变压器测试分析 研发型测试、批量产线测试，波形录制，自动合
系统软件 格判定输出测试报表

旋转变压器校准源 震蠢羹压器高精度

日陈经理

弋摹180了3llll97

叠置Sma rtBRX@outIook．com

高精度旋变角度模拟，可设定变压比、角度值，

用于校准各类旋转变压器角度解算设备

旋变生产企业：
成都微精、禹衡光学、苏州代尔塔、常州华旋⋯．．

旋变用户企业：
采埃孚、联电、吉利、上汽、广汽、东风、五菱⋯．．

双路独立输出：100Vp—p／2A／60W
频率精度：lOppm
总谐波畸变率≤O．6％

定位分辨率：0．1¨／1．3”

绝对定位精度：±l¨／±2”／±5

定位分辨率：2um

定位同轴度：10um

支持双通道BRX、VR、BRT型

旋转变压器

变压比设定范围：0．1一l

角度输出精度：±2”／±5”／±15”
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