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《九人系统技术》办刊与{旨是刊载九人系统领域新进腱、新成果、新技术，

促进学术交流，推动成果转化，捉高我国在该领域的科研装备水甲。

现减挚地向尤人系统技术研究领域的专家学者、学术_，；i}头人以及致力于九人

系统理论与技术创新研究的科技一I：作者约稿。稿件内容以综述、研究论文、技术报告、

专题研讨和科技一评述等形式为主，J、‘泛报道九人空巾系统、尤人地面系统、尢人水

面水下系统、智能机器人等研究领域的理论研究成果、技术创新、学术见解和经验

总结。主要包括九人系统甲台技术、自动控制技术、信息技术以及人一I：智能、通信、

传感器等技术在允人系统领域的新应用。卜d时，也包括九人系统自主技术、协卜d技

术、跨域¨步技术、智能尢人系统伦理及其与有人系统的关系等。
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