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旗下浙江长城换向器有限公司，创立于1993年，现有占

地面积50，000平方米，员工1，300余人。不断致力于研发、生产电机用换向

器，年生产能力达到1．2亿只的规模。企业目前获得国家专N45项，并率先

在换向器行业通过了IS0／TSl6949：2009质量管理体系、18014001：2004环

境管理体系和0HSASl8001：2007职业健康与安全管理体系的认证。

企业以规范化管理持续发展的需要，全面应用ERP管理体系，并导入精

益生产方式，降低消耗，提高效益。

企业拥有自营进出口权，产品品质达到国际先进水平，产品畅销中

国，远销欧洲、美洲、非洲、东南亚(日本、韩国等)。
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