
麓慧蔓：浮：蕊辩i．j耄毫≤．彰；。謇耄≤蓉铤要：j i!簦努!舅蚤j警i

降誊譬i兰：篷一』霎：釜爹≮譬引 。一，一；。。——⋯薹!+誉拇誊j爹誊；攀羹≯鐾量ii鎏爹‘j攀警i奢；窭鲞二
略。、羹篱《≯鬻蓑 攀囊露毒；、≥囊!强豢≮ 誊窭鬻寒蠡蘸黎篓麓譬 童奠≮蠢≥嚣霸：攀i 襄?攀鬈磐j蠢誊j嚣|。j

⑩

Sincel 968

无刷电机l Brushless Motor
经济型伺

：霉誊鹭≤：薯々?。li：

謇鬟甏。，；毒7．i} “j

j一二-，三‘j：-13一～≯，j—rj—J，，o—rj。／j，，—，，J

万方数据



l q弋叮～，Ir一

月刊公开发行
1973年9月创刊

2015年第43卷第2期总第289期

编辑委员会主任：施进浩

国内编委：唐任远赵淳生王宗培

陆永平陈永校金如麟

江建中程树康李忠杰

詹琼华袁海林陈忠

海外编委：陈清泉诸自强朱建国

米春亭

主管单位：中国电子科技集团公司

主办单位：中国电子科技集团公司第二十一研究所

出版单位：《微特电机》编辑部

地 址：上海市徐汇区虹漕路30号

邮 编：200233

主 编：i射宇静

副主编：何春来

电 话：02卜64367300—242、64704564

传 真：02卜64083946

I网 址：、~、vw．P111tJIt’l【m．(．Ⅲ1l

电子邮件：、vtdj@vnl63I(．Illll

印 刷：上海丽佳制版印刷有限公一J

国内发行：上海市报刊发行处

国外发行：中国国际图书贸易总公一J

订 阅：全国各地邮局及本刊编辑部

邮发代号：4—270

国外代号：M1227

中国标准连续出版物号
ISSN 1004—7018

CN31一1428／TM

国际刊名代码C()DEN：wEDlE9

广告经营许可证：沪工商广字3101044000040

每期定价：8．00元(全年定价：96．00元)

出版日期：2015年2月28日

版权所有，未经许可。不得转载、翻印

万方数据



{!f懊
暴蠡
黟撩

囝N6汇
宁波宁港永磁材料有限公司
全球先进的钐钴磁铁专业生产厂家

地址：浙江崔宁渡市鼻蝌区投燕倒业中·厶启明路505号

电话}0574一明'69555 88169530 B8189418

传真：∞7●一8e16¨'s

啊址：⋯‘yo oom
E_nl ●●l●●05●n‘yc⋯●Io-●ncyc c钾
lS0 9001 IS0 14001 TSl6949

目 次 WElTE DlANJl

20：

44电动舵机伺服控制器控制律的优化设计

赵志刚，骆志伟，欧阳松

47卣线压缩机控制方法的研究和设计‘

李志海，刘雁，宣征南

5D混合励磁爪极电机起动发电系统控制策略研究

刘志杰，李斌，邵鹏

54基于霍尔位置传感器的BLDcM控制系统的位置自学习

颜晓鹏．钟汉如

58基于模型预测控制的无刷直流电动机转矩脉动抑制方法

张有全，崔巍，廖憬

豸亨上：萝稿——·—__—————___________—___
62无轴承永磁薄片电机综述

李发宇，朱幌秋，秦英．祝苏明

艏萄彩________-_—————__________·___
66音圈电机伺服系统PwM功率驱动器

刘日龙，周华茂

矽动圈式电机械转换器『}j双向控制器的研究和设计

高宇，许小庆

i勃歹2簪≠形翻—____-—————__—_________——__
72带秆{移的永磁同步电机同轴马Ⅸ动系统等5则

广告素亏?
广告J2本期厂 告索。|

苛谳茂睡澎{遵馥泳国谶蛰画
～j，rgDo Cd rT，nag 7_ech”ofogy Cf)，￡td

№乱c}am％ⅢEk￡m“¨TnE

瞄$^，^Ⅵ日

T￡L 0Bm鹅3d05阳130578∞㈣
F^X 05M一8：!。03772

E na¨=ke，11t々263mf

W自nslⅧ⋯w rlaorqll柚ro⋯Ⅵ∞¨|l、a“

||j||

bi■’I
盘f。 职～幔覃碜醪带砷硼F

嗣 _阢· 。目值墩、：。，三主；二羔盘’L．。
升级改造备种动平衡机

联系电话051 9—855621 27
1 891 5033380

柚+I}蚩，h¨索÷可÷T亡吆1'A旦

万方数据



MAIN CoNTENTS

7力曰6z以，／昆兜翻y1【力—_■—●■■■■————■■—■■■—■■I
J SlLl(1y on Position Estimatjon Mefhod of Sensorless SRM Based on

cANN sD，vG s^o“了“，2，GE Le手i，肼，vG L“一s^P，ig，ef nf．
4 Analysis()f lhe C()n1}Jine(I Dual V()ltage Pe r111anenl Magnel

Generat()I’ L，U Xion毋HⅢ／、，G S^o“-dno，L儿，nng

2Z已妇!誊叼石删。4力砌j，方—·———_____—●______——___
8 Slnlcture an(1 P“n(·iDle of Flux．Switching HvI)“(1．Excitation

Machines()f Magneli(．Weakening Type

Ll Jt(tn，WANG Ai一、u(tn，Lf Qu(tn—feng，et(11．
J2 Resear(·11 on Nr)11lineal·MfJ【lPl(1f 3一P11ase Sinus(Ii【lal lPMSM

L|jtn·Qing，Ll LJ Wen-Dtng
J6 Pem)rman(-e Analvsis of ConcenIrale(1 Win(1ing Ar(·一Shaped

Linear In(1u(·fion M‘lcf)r S，‘，i-蠡ni．X，E L“一in，，4，Li．札Ⅵ，zg，引“f．

2D Exa(-l MagneIi(．Fiel(1 Cal(-ulafion for SwiI(·hed Relu(。lan(·e M()I()I·

Based()11 Analvlical MPtll(J(1

zHOU xt(Ⅲ-、(}n，WANG j|N—i)tng，zHANG Ytle—itn

23 Analysjs f)f 0“PnlaJ Sj Jj(·()n Sleel ShPel Applie(1 jn PM TorqLle

Mofor with Silllilar Numl)el·()f P01Ps an(1 Sl()ls

XIA。|t(I-kuctn，LIU Lt—fu

27 Failure M(J(1e and Criticalifv Analvsis of AerosDace Brushless DC

砥IohH ZHANG Yu(1n，CHE～Hong．|no。zHA()Song

2殄办P矗刀∥(汤履别—-_—__——●■●_■_——■●■■_
3J ReseaI‘(1h on High—Pem)rman(-e Ulfrasonic M【)for Drive Circuit

WLi xt《Lt’一ti(1n．jlN Long，PAN Peng，et nt．

35 RPseaI(．h()n Simulafi(】n(Jf DTC Alg()rithm Base(I on AmpliIu(1e

L-111iIe(I C()mI)ensaIi()n FlLIx 0hserver

GUt)D(’ng—sh【tn，L|HtLL．YA～G K(1t．ef n1．

39 In(1ire(·I SfaIt)卜Ouanli“es Contl．ol SvsIenl of Three．Level Dil·e(·l

T‘)rquP C()nlr()l^1r Permanenl Magnel Svnchronous Motors

G【4D R“，GE IYIng一如i

．c≯4 Design an【j Research of【hP EIecfrical AcluaIors SeIHvo Controller

zHA()zht—gttng，LUO zholuet，OUYANG SOng

47 Design(】f ContI、)1 Melho‘l f()r lhe Linear C‘)n1DressoI·

LJ zht．h【lt，LIU Yun．xUAN zheflg—nqn

5D C‘)nlr()1 SII·alegv Resear【．h of Hvbl·id Ex(·i cation Claw P‘)le

Ma(-hine Startel—GenPrator Svsfelll

LIU zht．{k．LI Btn，sHAo peng

54 Pflsilion Self-Learning()f Brushless DC M()tor Con【rol Svstelll

BasP(1()n Hall Pt)sili(】n Sens()rs

YAN xtno-1)eng．zHONG Hnn—ru

：镕A N()vel Meth()【l BasPd 011 M()(1el Pl—e(1i(、tive Conlr01 lo SupDress

T()I‘(nle RiI)plP f10r B1·ushless DC MoI(Jr

ZHANG Ym卜qunn，CUl Wei．L|A《)Jing

7ao慨∥石≯，，≯∥■■■—●■■——■■■■—■■■●■■■■
62()veI．view‘)f BearinglPss PPrmanenl Magnet Sli(-e M()lor

Ll F(|-)u．ZHU Hunng-qtu，Ql Ytng，et nt．

／i幺碧￡岿，箩-_勿，，即_——■●———■■■—■●■■■——■■—■■■■
66 PWM Pt)wer DrivPr f()r SeI·v()SvsIelll of V(1i(．e Coil Mot()r

LlU Rt—long，zH()U Hun—mRo

69 ReseaI·(·h an【l Design()fthe Bi—DiIe(·tional Controller Used in

Mov．119 Coil Ele(·fri(·al—Me(-hanical Transf()rmer

(MO地，．YU。Yin．qing

木19020 J5—02半”

Monthly，Established in September l 973

Vo】。43 No．2 2015 Accumulafive No．289

万方数据



／
，

，

√ ．．，
了纪

．，

藿蓁纂

篙毫祝塞户鲍舍催伙洋
啄秘瞎饼艄I脚№蛆·虹own Motor e酶tomers

厂
acturer

司
Ltd．

ISo 14001

地址：中国广东省深圳市宝安区沙井镇新桥芙蓉工业区

Add：Furong Indust riaI Zone，Xinqlao Shajing Baoan，

Shenzhen GuangdOng，China 518125

TbI：+86—755．2725561 9 Fax：+86—755—27255617

Email：saIes@kaizhong．com Http：／／www．kaizhong．com

，

万方数据


