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专利

国家认定高新技术企业
The Company：State certified Hi—Tech enterprise

通过IS09001国际认证
The Quality：IS09001 cerhfication awalded

数十项发明及实用新型
The patents：Dozens of patents of invention or utility

数千用户公认业内著名
The brand：Famous enterprise acknowledged by thousands of clients in the inl

黼基 权威机构认定国际先进
The Technique：Internationally leading techniques confirmed by author‘ity

全部列入上海高新成果
The Products：1 00％certified as Hi—Tech products by Shanghai governrne
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J一种磁通反向式永磁电机齿槽转矩优化方案的研究

卢栋，亢凯，吴昊

3人工心脏无位置传感器无刷直流电动机非导通相端电

压分析 尹成科，谈雪丹
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7能量回馈型超声波电动机的结构设计与特性分析

王光庆，高帅帅，李萧均，杨斌强

jj新型碗状超声波电动机的研究

王晋军，任一峰，刘倩倩，杨建旭

j4一种永磁式开关磁阻直线电机的设计与有限元分析

孙海涛，陈燕，段巍钊，马春燕，窦银科

J6等效热网络法在永磁伺服电动机温度场研究中的应用

邱洪波，王瑞阳，魏云冰，段强

22新型爪极发电机的电磁分析

李卫民，马平平

笱组合永磁体削弱永磁电机的齿槽转矩研究

唐美玲

27无滤波电容整流供电的直流电动机性能分析

于浩霞，王秀和，徐定旺，杨玉波

．72 Halbach阵列共轴磁齿轮电机的有限元分析

黄松柏

35机械手臂重复定位精度和运动速度测量实验研究

何洪军，张东宁，马传宝
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●光幕传感器

●光电传礤器

●接近传感器

●光纤传感器

●计时计数器

●多功能仪表

三十余年专注于传基器研发与制造．为您提供高品质产品。
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铁氟俸和 饺铁■生产的产品主蔓用于

各种直流无嗣电机用多投量醚内、外转子：

各种电机传患嚣用多极僖号皇磁环。

·形状蔓杂

·多投分布均匀

·节曩觳粟墨■

芜湖凯元电子有限公司
蟪址：薨灌■新技术开发区赫工生日
电话：0553-2246655 2246699传Ill：0553-．．2245S22固址：www曲哪帅_他l蚋时∞m■精：州r．om
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38多路精密超声波电动机驱动电源设计

岳惠峰，李有光，王新尧

4J基于FPGA的三轴交流伺服系统电流环设计

禹昌宏，马国进，高明煜，钟开锋

钙基于二自南度内模控制的永磁同步电动机转速环研究

孟钊，李好文，闫 莉

锣基于模型预测的永磁同步电机直接转矩最优控制器

设计 武志涛，徐建英，谷伟志

54基于无源性异步电动机无速度传感器的调速研究

王腾飞，张斌

58风机用永磁同步电机无传感器转子位置检测方法

陈震，薛晓明

以基于DSP的PMSM矢量控制的优化设计与实现

王新君，巫庆辉，申庆欢

酊无刷直流电动机驱动系统研究

孙丽兵，王金玉，陈国良，潘杰，张丽莹

压电微传动电机发展综述

李 冲，许立忠，高立超，贺晓东

殆永磁同步电机的无传感器矢量控制系统和控制方法
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j Study of a Optimization Scheme of Cogging Tm’que of the Flux

Revm·sal Permanent Magnet Motm‘LU Dong．KANG Kai，Wu Hao

3 Study Oil Fh)ating Phase Te,‘minal Vohage in Sensorless Brushless

DC Motto·of At·tificial Hear‘t YIN Cheng—ke．TAN，Yz圯一dan

7 Design a31(1 Pe,如rntances of an Energy-Fee(1ba，k Type Ult,’aso,fic

Motor WA氏G Guang—qmj g．GAO Shuai—shuai．1。l Xiao-jun，et a1．

11 Reseat'(-13 of a New Bowl Uhrasonic Molor

WA^G jtn-jilt,，REN Yi卡Hg，LlU qian—qian，et(tt．

14 Design an(1 Finite Element Analysis of a New‘l'ype of Linear

Pel-martent Magnet Swit(·h Relu(·lan(·P Molo(，

SUN Hai—tao．CHEN Y(in．DUAN Wei．zhao．el a1．

16 Application of Eqnivalent The,·mal Network i11 Study of

Temper·atut·e FiehI of PMSM

Qlt H,mg—bo÷WANG Rui?J ang!WEI Yun-bing?el e1．

22 Eleel r，omagnelic Analvsis of a New Type of Claw Pole Ge,le,·ah)r

Ll Wei—nlin．MA Ping-ping

25 SIu(17 of Cogging T(}Ilflue RedtIrtion in PM Machines bv．

Permanenl Magnet Combination TANG Mei．1ing

27 Analysis()11 Pem)1．rllan(·P of the DC Motor Fe(1 lJv Reetifiet·Circuit

Ⅵ7ithoul Filter·Calla(·itm·

YU Hao-：via．【【MⅣG Xiu-he．。YU Ding—w(1trg,et a1．

32 Finite Element Allalvsis of Magneti(·．Geared Permanen|Magnet

In—Wlleel Motm·with Halba·h Pm·,nane(tt—Magnet Arrays

HUANG Son《一bai

35 Expe,+imental Stud、r on the Aceu,‘aev antl Spee(1 ot’the

Mechank-al Allll MOVellle,l[Base(1 Otl A(·tuatjng Motor

HE Ho．g-j．n．zHANG Dong·ning．MA Ch r((1tr—bao
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38 Resem’(·13 on I)rivjng P(’wer of Ulh‘asnni(·Motors

¨／E Hui乒ng．LI％”guang，|V4NG．j(in-)ao
41 Cun·ertt Loop Design of FPGA—Base(1 Three—Axis AC Servo

System YU Chartg-ong，肘一Guo-jin，GAO Mittg一¨￡，et a1．

45 Resem‘(·h Oft Speed l。oop ot’Permanent Magnel Synclll'onons

Moto,·Base(1 on Inte,·11{1I Model Cont,·ol wilh Two I)egree ot

Fr-eedont MENG Zhcio．LI Hao—ruelr．Y4N Li

49 Optimnm Controller Design for‘DTC of PMSM Basell on Model

Pt’ediction WU Zhi·tap．xU Jian—Ying．GU Wci-zhi

54 Spee(1l{egulation oI’Asvn(·lu·(1110 LIs Sensor·less M()tot·Base(1 o,t

Passivity TIleOlW WANG 7"eng．fci．zHANG Bin

58 Rotor·PositiO,t Detection Method of Sensorless Permanent MagneI

Svn(-hronol,s Motor·li)r Fans CHEN Zhen．XUE Xiao—ruing

62 Optimal Design a11(|hnlflemenlalion of Ve(-tot·Contr·olf『()r PMSM

Based on I)SP WANG_Yi，l珈，7．W1，Qing—hui，．SHEN Qing—huan
65 Simulation of lhushless DC Moto,·D1·ire System

SUN Li．bin．IE4NG Jin-、11．CHEA?Guo—liang,et a1．
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7J 0verview(1f Miero Piezo&tive Motor·s

LI Chong,xU Li-zhong．GAO Li·ch(10．et a1．
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保证产品的零缺陷

消除电机轴向间隙提高产品质量
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