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宁波宁港永磁材料有限公司创建于1987年，专业从事开发与生产烧结1：S，2：17钐钴磁性材料．经过二十几年的创业发展，公司已拥有先进的生

产、Jj口-r、检测设备和技术。公司占地面积25000平方米，厂房25000平方米．固定资产亿元以上。2012年销售额超过2亿元人民币，年生产能力已达

1500吨，是专业生产钐钴磁铁规模较大，档次较全的企业之一。

宁波永磁(NGYC)为高新技术企业．能批量生产国内高水平的钐钴永磁材料，产品质量均达到国内外先进水平，保证以较快的交期提供优质的钐

钴永磁材料及元器件。宁港拥有工程技术中心，注重科研，自主研发的低温度系数1：5。2：17钐钴永磁被广泛应用在航天航空、国防军事、传感器等领

域：能生产磁偏角≤±20的产品；能生产1：5纯钐钴产品：能生产不同形状．不同性能的全系列元件产品，还可以为用户定制特殊性能的钐钴磁铁．并不

断研发提供新的性能牌号。

公司严格运行150 9001：2008，lSO／TS 16949：2009质量管理体系，同时公司严格遵循环境体系15014001：2004要求．建立了过程检验、控制、分

析、持续改进等一系列质量管理系统．保证了产品的交付一次合格。公司梭列为宁波市出口产品质量保证企业。

本着“质量保障，信誉至上”的宗旨，我司一如既往地以优良的品质和极具竞争力的价格向国内外的新老朋友提供各种形状及性能的钐钴永磁产

品，同时还可按用户的图纸加工不同性能的永磁元器件，提供选材及应用方面的技术服务。我司真诚欢迎国内外各界人士惠顾、联系、洽谈及建立各种

形式的合作关系。
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