
中国人工智能学会会刊

ISSN 1673-4785

CN  23-1538/TP

4

2017

本期执行编辑 马兰兰

智 能 系 统 学 报

Zhineng Xitong Xuebao

(双月刊，２006 年创刊) 

CAAI Transactions on Intelligent Systems

(Bimonthly,started in 2006)

第 12 卷第 4 期（总第 66 期）2017 年 8 月 25 日 Vol.12  No.4（Sum. 66）25th Aug. 2017

国内定价：20.00 元邮发代号：14－190 国外发行代号：BM4940连续出版物号：

ISSN 1673－4785

CN 23－1538/TP

主管单位：中华人民共和国工业和信息化部

主办单位：中国人工智能学会

哈尔滨工程大学

编辑出版：《智能系统学报》编辑部

哈尔滨市南岗区南通大街 145-1 号楼(150001)

联系电话：0451-8２518134

网 站：http://tis.hrbeu.edu.cn

主 编：谭铁牛

印刷单位：黑龙江龙江传媒有限责任公司

订 阅：全国各地邮局

国内发行：哈尔滨市邮政局

国外发行：中国国际图书贸易总公司（北京 399 信箱）

★ 国家自然科学基金资助期刊

★ 工业和信息化部优秀期刊

★ 中国高校特色科技期刊

★ 中国科学引文数据库（CSCD）来源期刊

★ 中文核心期刊

★ 中国科技核心期刊

★ 美国《剑桥科学文摘》收录期刊

★ 英国《科学文摘》收录期刊

Supervised by  Ministry  of  Industry and Information Technology of

the People's Republic of  China

Sponsored by  Chinese Association for Artificial Intelligence and

Harbin Engineering University

Edited and Published by Editorial Department of 

CAAI Transactions on Intelligent Systems

Add:1st Building，145 Nantong Street， Nangang District, Harbin 150001, China

Tel：86-451-8２518134

Ｗebsite:http://tis.hrbeu.edu.cn

Chief Editor：TAN Tieniu

E－mail：tis@vip.sina.com

Distributed by  China International Book Trading Corporation 

 （P.O.Box 399, Beijing, China）

欢迎关注微信公众平台

C M Y K

万方数据



智 能 系 统 学 报
第 １２卷 第 ４期            （总第 ６６期）               ２０１７年 ８月

目  次

差分进化算法综述
丁青锋，尹晓宇（４３１）……………………………………………………………………………………………

多传感器的移动机器人可定位性估计与自定位
孙自飞，钱堃，马旭东，戴先中（４４３）……………………………………………………………………………

基于混合距离学习的鲁棒的模糊 Ｃ 均值聚类算法
卞则康，王士同（４５０）……………………………………………………………………………………………

基于系统动力学模型的物元相关网研究
李文军，杨春燕（４５９）……………………………………………………………………………………………

不同个性的情感机器人表情研究
柯显信，云亚文，邱本锐（４６８）…………………………………………………………………………………

异质边多重图网络模型研究
王娜娜，高红，刘巍（４７５）………………………………………………………………………………………

基于非受限路径自然语言处理中的机器人导航
张珂，陈奇（４８２）…………………………………………………………………………………………………

基于低秩分解的鲁棒典型相关分析
倪怀发，沈肖波，孙权森（４９１）…………………………………………………………………………………

认知视角下的舆论观点句情感计算
张冬慧，程显毅（４９８）……………………………………………………………………………………………

基于 ＴOＰSIS的语言真值直觉模糊多属性决策
徐莹莹，邹丽，黄志鑫，潘畅（５０４）………………………………………………………………………………

依概率收敛的改进粒子群优化算法
钱伟懿，李明（５１１）………………………………………………………………………………………………

基于特征相关的谱特征选择算法
胡敏杰，林耀进，杨红和，郑荔平，傅为（５１９）…………………………………………………………………

改进 D⁃S证据理论在电动汽车锂电池故障诊断中的应用
夏飞，马茜，张浩，彭道刚，孙朋，罗志疆（５２６）…………………………………………………………………

物联中网的智慧溯源服务系统 Ｐｅｔｒi网建模与分析
朱正月，陈增强（５３８）……………………………………………………………………………………………

维度加权模式动态纹理特征的火焰检测
严云洋，陈垂雄，刘以安，高尚兵（５４８）…………………………………………………………………………

基于分类词典的文本相似性度量方法
李海林，邹金串（５５６）……………………………………………………………………………………………

视觉感知式场景文字检测定位方法
吕国宁，高敏（５６３）………………………………………………………………………………………………

A mｏｄifiｅｄ ｃｏnｓｅnｓｕｓ ａlｇｏｒiｔhm fｏｒ mｕlｔi⁃ＵAＶ fｏｒmａｔiｏnｓ ｂａｓｅｄ ｏn ｐiｇｅｏn⁃inｓｐiｒｅｄ
ｏｐｔimiｚａｔiｏn wiｔh ａ ｓlｏw ｄiｖinｇ ｓｔｒａｔｅｇｙ
  ZHANＧ Ｔiａnｊiｅ， DＵAN Hａiｂin（５７０）…………………………………………………………………………
·信息交流·
第四届亚洲模式识别会议

（４７４）………………………………………………………………………………………………………………
第 １８届智能数据工程和自主学习国际会议

（４９０）………………………………………………………………………………………………………………
大数据时代中 SAR的模型、方法和应用研讨会

（５２５）………………………………………………………………………………………………………………
２０１７机器人及机电一体化国际会议 （IＣRｏM ２０１７）

（５６９）………………………………………………………………………………………………………………
２０１８年 IEEE国际大数据和智能计算会议

（５８２）………………………………………………………………………………………………………………

期刊基本参数：ＣN ２３⁃１５３８ ／ ＴＰ∗２００６∗ｂ∗A４∗１５０∗ｚh∗Ｐ∗ ￥ ２０� ００∗１５００∗１８∗２０１７⁃０８万方数据



ＣＡＡＩ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｓｙｓｔｅｍｓ
Ｖｏl．１２ Nｏ．４               （Sｕm Nｏ．６６）               Aｕｇ．２０１７

Ｃｏｎｔｅｎｔｓ
Rｅｓｅａｒｃh ｓｕｒｖｅｙ ｏf ｄiffｅｒｅnｔiａl ｅｖｏlｕｔiｏn ａlｇｏｒiｔhmｓ
  ＤＩＮＧ Ｑｉｎｇｆｅｎｇ，ＹＩＮ Ｘｉａｏｙｕ（４３１）……………………………………………………………………………
Sｅlf⁃lｏｃａliｚａｔiｏn ｏf mｏｂilｅ ｒｏｂｏｔ in ｄｙnａmiｃ ｅnｖiｒｏnmｅnｔｓ ｂａｓｅｄ ｏn lｏｃａliｚａｂiliｔｙ
ｅｓｔimａｔiｏn wiｔh mｕlｔi⁃ｓｅnｓｏｒ ｏｂｓｅｒｖａｔiｏn
  ＳＵＮ Ｚｉｆｅｉ， ＱＩＡＮ Ｋｕｎ， ＭＡ Ｘｕｄｏｎｇ， ＤＡＩ Ｘｉａｎｚｈｏｎｇ（４４３）…………………………………………………
Rｏｂｕｓｔ FＣM ｃlｕｓｔｅｒinｇ ａlｇｏｒiｔhm ｂａｓｅｄ ｏn hｙｂｒiｄ⁃ｄiｓｔａnｃｅ lｅａｒninｇ
  ＢＩＡＮ Ｚｅｋａｎｇ， ＷＡＮＧ Ｓｈｉｔｏｎｇ（４５０）…………………………………………………………………………
Rｅｓｅａｒｃh ｏn ａ ｃｏｒｒｅlａｔiｖｅ nｅｔwｏｒk ｏf mａｔｔｅｒ⁃ｅlｅmｅnｔｓ ｂａｓｅｄ ｏn ａ ｓｙｓｔｅm ｄｙnａmiｃｓ mｏｄｅl
  ＬＩ Ｗｅｎｊｕｎ， ＹＡＮＧ Ｃｈｕｎｙａｎ（４５９）……………………………………………………………………………
Rｅｓｅａｒｃh ｏn ｅxｐｒｅｓｓiｏnｓ ｏf ｔhｅ Hｕmａnｏiｄ ｒｏｂｏｔ ｂａｓｅｄ ｏn ｐｅｒｓｏnａliｔiｅｓ
  ＫＥ Ｘｉａｎｘｉｎ， ＹＵＮ Ｙａｗｅｎ， ＱＩＵ Ｂｅｎｒｕｉ（４６８）…………………………………………………………………
Rｅｓｅａｒｃh ｏn ａ hｅｔｅｒｏｇｅnｅｏｕｓ ｅｄｇｅ mｕlｔi⁃ｇｒａｐh nｅｔwｏｒk mｏｄｅl
  ＷＡＮＧ Ｎａｎａ，ＧＡＯ Ｈｏｎｇ， ＬＩＵ Ｗｅｉ（４７５）……………………………………………………………………
Rｏｂｏｔ nａｖiｇａｔiｏn ｂａｓｅｄ ｏn nｏn⁃ｒｅｓｔｒiｃｔｅｄ ｒｏｕｔｅ nａｔｕｒａl lａnｇｕａｇｅ ｐｒｏｃｅｓｓinｇ
  ＺＨＡＮＧ Ｋｅ，ＣＨＥＮ Ｑｉ（４８２）……………………………………………………………………………………
Rｏｂｕｓｔ ｃａnｏniｃａl ｃｏｒｒｅlａｔiｏn ａnａlｙｓiｓ ｂａｓｅｄ ｏn lｏw ｒａnk ｄｅｃｏmｐｏｓiｔiｏn
  ＮＩ Ｈｕａｉｆａ， ＳＨＥＮ Ｘｉａｏｂｏ， ＳＵＮ Ｑｕａｎｓｅｎ（４９１）………………………………………………………………
Rｅｓｅａｒｃh ｏn ｃｏmｐｕｔａｔiｏn ｏf ａffｅｃｔ in ｐｕｂliｃ ｏｐiniｏn ｓｅnｔｅnｃｅｓ fｒｏm ｔhｅ ｃｏｇniｔiｏn ｖiｅwｐｏinｔ
  ＺＨＡＮＧ Ｄｏｎｇｈｕｉ， ＣＨＥＮＧ Ｘｉａｎｙｉ（４９８）………………………………………………………………………
Linｇｕiｓｔiｃ ｔｒｕｔh⁃ｖａlｕｅｄ inｔｕiｔiｏniｓｔiｃ fｕｚｚｙ mｕlｔi⁃ａｔｔｒiｂｕｔｅ ｄｅｃiｓiｏn mａkinｇ ｂａｓｅｄ ｏn ＴOＰSIS
  ＸＵ Ｙｉｎｇｙｉｎｇ， ＺＯＵ Ｌｉ， ＨＵＡＮＧ Ｚｈｉｘｉｎ， ＰＡＮ Ｃｈａｎｇ（５０４）…………………………………………………
Imｐｒｏｖｅｄ ｐａｒｔiｃlｅ ｓwａｒm ｏｐｔimiｚａｔiｏn ａlｇｏｒiｔhmwiｔh ｐｒｏｂａｂiliｔｙ ｃｏnｖｅｒｇｅnｃｅ
  ＱＩＡＮ Ｗｅｉｙｉ，ＬＩ Ｍｉｎｇ（５１１）……………………………………………………………………………………
Sｐｅｃｔｒａl fｅａｔｕｒｅ ｓｅlｅｃｔiｏn ｂａｓｅｄ ｏn fｅａｔｕｒｅ ｃｏｒｒｅlａｔiｏn
  ＨＵ Ｍｉｎｊｉｅ， ＬＩＮ Ｙａｏｊｉｎ， ＹＡＮＧ Ｈｏｎｇｈｅ， ＺＨＥＮＧ Ｌｉｐｉｎｇ， ＦＵ Ｗｅｉ（５１９）……………………………………
Aｐｐliｃａｔiｏn ｏf imｐｒｏｖｅｄ D⁃S ｅｖiｄｅnｃｅ ｔhｅｏｒｙ in fａｕlｔ ｄiａｇnｏｓiｓ ｏf liｔhiｕm ｂａｔｔｅｒiｅｓ in ｅlｅｃｔｒiｃ ｖｅhiｃlｅｓ
  ＸＩＡ Ｆｅｉ， ＭＡ Ｘｉ， ＺＨＡＮＧ Ｈａｏ， ＰＥＮＧ Ｄａｏｇａｎｇ， ＳＵＮ Ｐｅｎｇ， ＬＵＯ Ｚｈｉｊｉａｎｇ（５２６）…………………………
Ｐｅｔｒi nｅｔ mｏｄｅlinｇ ａnｄ ａnａlｙｓiｓ ｏf ａn inｔｅlliｇｅnｔ ｔｒａｃｅａｂiliｔｙ ｓｅｒｖiｃｅ ｓｙｓｔｅm ｂａｓｅｄ ｏn ｔhｅ Inｔｅｒnｅｔ ｏf Ｔhinｇｓ
  ＺＨＵ Ｚｈｅｎｇｙｕｅ，ＣＨＥＮ Ｚｅｎｇｑｉａｎｇ（５３８）………………………………………………………………………
Fiｒｅ ｄｅｔｅｃｔiｏn ｂａｓｅｄ ｏn ｄｙnａmiｃ ｔｅxｔｕｒｅ fｅａｔｕｒｅｓ ｕnｄｅｒ ａ ｄimｅnｓiｏn⁃wｅiｇhｔｅｄ mｏｄｅ
  ＹＡＮ Ｙｕｎｙａｎｇ， ＣＨＥＮ Ｃｈｕｉｘｉｏｎｇ， ＬＩＵ Ｙｉ’ａｎ， ＧＡＯ Ｓｈａｎｇｂｉｎｇ（５４８）………………………………………
Ｔｅxｔ ｓimilａｒiｔｙ mｅａｓｕｒｅ mｅｔhｏｄ ｂａｓｅｄ ｏn ｃlａｓｓifiｅｄ ｄiｃｔiｏnａｒｙ
  ＬＩ Ｈａｉｌｉｎ， ＺＯＵ Ｊｉｎｃｈｕａｎ（５５６）………………………………………………………………………………
Sｃｅnｅ ｔｅxｔ ｄｅｔｅｃｔiｏn ａnｄ lｏｃａliｚａｔiｏn ｓｃhｅmｅ wiｔh ｖiｓｕａl ｐｅｒｃｅｐｔiｏn mｅｃhａniｓm
  ＬＹＵ Ｇｕｏｎｉｎｇ， ＧＡＯ Ｍｉｎ（５６３）………………………………………………………………………………
A mｏｄifiｅｄ ｃｏnｓｅnｓｕｓ ａlｇｏｒiｔhm fｏｒ mｕlｔi⁃ＵAＶ fｏｒmａｔiｏnｓ ｂａｓｅｄ ｏn ｐiｇｅｏn⁃inｓｐiｒｅｄ
ｏｐｔimiｚａｔiｏn wiｔh ａ ｓlｏw ｄiｖinｇ ｓｔｒａｔｅｇｙ
  ＺＨＡＮＧ Ｔｉａｎｊｉｅ， ＤＵＡＮ Ｈａｉｂｉｎ（５７０）…………………………………………………………………………

Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ
Ｔhｅ ４ｔh Aｓiａn Ｃｏnfｅｒｅnｃｅ ｏn Ｐａｔｔｅｒn Rｅｃｏｇniｔiｏn （AＣＰR ２０１７） （４７４）…………………………………………
Ｔhｅ １８ｔh Inｔｅｒnａｔiｏnａl Ｃｏnfｅｒｅnｃｅ ｏn Inｔｅlliｇｅnｔ Dａｔａ Enｇinｅｅｒinｇ ａnｄ Aｕｔｏmａｔｅｄ Lｅａｒninｇ （４９０）………………
２０１７ Ｗｏｒkｓhｏｐ ｏn SAR in Biｇ Dａｔａ Eｒａ： Mｏｄｅlｓ， Mｅｔhｏｄｓ ａnｄ Aｐｐliｃａｔiｏnｓ （５２５）……………………………
２０１７ ｔhｅ Inｔｅｒnａｔiｏnａl Ｃｏnfｅｒｅnｃｅ ｏn Rｏｂｏｔiｃｓ ａnｄ Mｅｃhａnｔｒｏniｃｓ （IＣRｏM ２０１７） （５６９）………………………
２０１８ IEEE Inｔｅｒnａｔiｏnａl Ｃｏnfｅｒｅnｃｅ ｏn Biｇ Dａｔａ ａnｄ Smａｒｔ Ｃｏmｐｕｔinｇ （５８２）……………………………………

Ｓｅｒｉａｌ ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ：ＣN ２３⁃１５３８ ／ ＴＰ∗２００６∗ｂ∗A４∗１５０∗ｚh∗Ｐ∗ ￥ ２０� ００∗１５００∗１８∗２０１７⁃０８万方数据


