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专栏：工业互联网优化制造

基于事件驱动的云端动态任务分解模式优化方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王艳，程丽军

异常事件驱动的离散制造车间重调度决策⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吉卫喜，蔡酉勇，张朝阳，彭威

综述

面向水下无人作战系统的MAS建模与仿真研究综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯梁洪涛，康凤举，傅妍芳

仿真建模理论与方法

基于非均衡理论的出行者路径选择行为建模与仿真【英】⋯⋯⋯⋯⋯黄中祥，伍建辉，况爱武，张生，许艳

最优粒子初值有效估计的线阵列方向图优化算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯．仇永斌，张树春，王元诚，范文澜，李德鑫

鸽视顶盖快速显著感知编码模型研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王松伟，黄淑漫，师丽，王梦珂

基于深度学习的交通流量预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘明宇，吴建平，王钰博，何磊

实测与问卷驾驶行为数据视角的电动汽车能耗建模⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．胡可臻，吴建平，刘明字

基于兵棋推演的联合作战方案评估框架研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘海洋，唐宇波，胡晓峰，乔广鹏

基于改进混合DEvs的装备建模方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张建春，曾艳阳，徐文鹏，康凤举

基于自编码组合特征提取的分类方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谷丛丛，王艳，严大虎，纪志成

极片颗粒轧制过程的数值模拟与试验研究【英】⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肖艳军，孔轩，王昭，张宗华，肖艳眷

基于多智能体粒子群的协同空战目标决策研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯付跃文，王元诚，陈珍，范文澜

基于RTS视角的指挥控制系统智能化技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．伍文峰，张昱，荣明

全局分配策略在级联故障中的建模与研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．董崇杰

仿真系统与技术

自然图像对的联合抠图方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯魏毅，商柳，邱嘉和，张桂娟，朱登明，沈燕飞

基于自适应复合插值的光线投射算法[英】．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．曾艳阳，裴庆庆，李保锟

基于视频的虚拟试妆应用研究[英】．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．刘家远，李晋芳，何汉武

基于语音识别控制的人体运动仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．王志文，张子豪，贾玉祥，魏毅，沈燕飞

异构多核的一种高性能容错调度方法与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯余世干，唐志敏，叶笑春，张志敏

可扩展作战管理本体语言研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．汤再江，徐享忠，薛青

海上无线传输虚拟可视化仿真平台设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯佟禹碹，林彬，任鸿翔，陶瑞

改进的混合包围盒碰撞检测算法研究[英】．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王超，张志利，龙勇，王韶迪

仿真应用工程

基于手机定位数据的地震灾害影响场方向模拟⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张小咏，肖迪，苏中，王江浩
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欠平衡钻井煤层井壁稳定有限元数值计算研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李玉梅，苏中，张涛，张德龙，于丽维，思娜(4249)

基于滑模观测器的永磁同步电机矢量控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．吴定会，杨德亮，陈锦宝(4256)

随钻方位伽马测井仪器响应数值模拟研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙歧峰，段友祥，闰亚男，李洪强(4268)

基于深度去噪自编码器的lⅪ旧．D视频目标跟踪⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．姜明新，潘志庚，王兰芳，胡铸鑫“276)

基于改进樽海鞘群算法的PMSM多参数辨识⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．王梦秋，王艳，纪志成(4284)

基于高频线性调频连续波的生命体征测量研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．王天润，苏中，刘宁(4292)

云模型属性加权聚类服务推荐信任度算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王晋东，于智勇，张恒巍，方晨(4298)

基于组合权重的制造系统能效贝叶斯评价方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹东风，王艳(4313)

基于仿真数据驱动的空间信息网络建模方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．杨兴，吴静，周建国，江昊，朱劫(4323)

基于惯性测量单元的激光雷达点云融合方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张艳国，李擎(4334)

拦截低慢小目标的指控系统建模与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．张志鹏，苏中 (4340)

面向云端融合的任务．资源双边匹配决策模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．程丽军，王艳(4348)

改进的零速修正算法在行人自主导航中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯汪天生，李擎(4359)

离散制造过程生产协同能耗优化调度方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈文杰，王艳(4367)

不同开关表下PMSM直接转矩控制性能仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．罗浩源，袁登科，胡宗杰(4375)

一种12维零速状态更新的智能行人航位推算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一刘恒志，李擎(4387)

基于自适应模糊PⅢ的飞机客舱温度控制【英】．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李宗帅，张思博(4395)

花授粉算法求解多目标模糊柔性作业车间调度⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐文豪，王艳，严大虎，纪志成(4403)

基于改进极限学习机的滚动轴承故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．王田田，王艳，纪志成(4413)

广州花都区电动汽车共享服务仿真研究【英】．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李婷婷，吴建平(4421)

信号交叉口进口道掉头设置条件研究【英】．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邵海鹏，王宇轩，陈兴影，郑斌斌(4429)

基于改进极限学习机的风电功率预测仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．王浩，王艳，纪志成(4437)

无人运输船舶的直线航迹反步自适应滑模控制[英】．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李明聪，郭晨，袁毅(4448)

基于仿真的医院药房分拣系统分析与优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘爽，吕超(4454)

基于核相关滤波器无标识AR的目标跟踪仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．张志利，王超，龙勇，王韶迪(4462)

改进入侵杂草算法求解柔性作业车间调度问题⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张新，李珂，严大虎，纪志成(4469)

灰靶算法的改进及在舰用燃气轮机评估中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王同庆，梅珊，李小波，刘佳杰(4477)

融合zigBee的改进射频识别室内定位算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．严大虎，徐杨杰(4484)

短文

基于多域融合CNN的高速列车转向架故障检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴昀璞，金炜东，黄颖坤Ⅲ92)

动态与信息

《系统仿真学报》获奖证书⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。封2

《系统仿真学报》2018年版权页⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯封底

期刊基本参数：CNll．3092Ⅳ木1989·m·A4·469+吐·P幸50．00奉53奉2018．11
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JoURNAL oF SYSTEM SIMULATIoN
v01．30№．1l (monmly’nrst published in 1989) Nov．，2018

Event瞄ggered OptiIIlization M甜lod for功malIlic Task Decompos“ion Mode iIl Cloud Fusion⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肠增场甩，国g增三{『“甩(4029)
Abnomlal Event D晰en RescheduliIlg Decision Mal【ing iIl Discrete ManufIactIlring Wbd(shop⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯历耽溉国f场缈D够拗口馏国口9妒蝎凡馏耽f(4043)
OveⅣiew ofMulti-agents Model：ing and Sinmlation￡Dr Unde州ater U衄1踟med Combat Systems⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯三缸略胁，卿D，砌昭砌留“，凡物咖馏(4053)
Modeling a11d Si舢lation ofTravelers’Route Choice Behavior Based on Disequilibri啪TheoDr[Eng．】．．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胁口昭劢D移f口％耽肋，l砌f，缸口噌彳咖，劢口馏砌e％‰砀九(4067)
mear知哪Pa吮m optimization A190ri也Hl for E彘ctiVe Estim撕on of optimumPanicle Initial values

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯国D“场啦觑，劢口馏砌“c|il“n，耽馏拖彻c^P％忍珂肫，z肠，z，三f眈嘲 (4079)
Neural Cod崦Model for Fast and Si萨ific觚t Perceptual in the Pigeon OpticTect啪⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肠昭勋馏w西胁口馏砌"m口n，册f甄肠略心侮妇(4086)
Tramc FIow Prediction Based on De印Leanlillg⋯⋯⋯⋯三协朋魄p删，阡锄觑叩以毋胁馏砌6D，胁Lef (4100)

Modelling of EVs Ene嘲，Consumption舶m Perspective of Field Test Data and DriVing St)，le QuestioIlnaires

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．胁l忍痂P，l，耽l坍口印f，l舀Lm施甩g弦 (4106)

R-esearch on Evaluation F删【nework ofCoA Based on Wa唱am．mg⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯三胁舶咖略，忍馏M160，胁l屉鲫归，lg，Q胁D G“口，卿g馏 (4115)

bnproved H蛳d DEVS-based Equ耻nent Modeling Metllod-．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．劢口略历册幽“疗，Z台馏玩彬％砀耽，妒甜喀，‰馏凡咒咖 (4123)

Rese钔．ch on Classification Based on Autoencoder Conlbination FeanlDes Exn。action l讧ethod⋯⋯⋯⋯⋯⋯一

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吼cD，lgcD蝎耽愕砀啊砌甩眈Jjl％坍劢fc|jlP馏(4132)
Num嘶cal SiInulation锄d Exp嘶mental snldy 0n nle R0lliIlg Process of Polar Panicles【Eng．】．．．⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯批场!，妣勋昭肠口，z，耽馏劢口D，劢口孵Z6，砌”口，舰ID砌，lc^堋(4141)
Ta玛et Decision in Collaborative Air Combats Using Multi—agent Panicle Swann optiIIlization⋯⋯⋯．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯凡地删en，耽馏琢鲫c^8馏，国绷劢绷，励，l阮，l肠，z(415 1)

Intelligent TecllIlolog)，of CoIllln粕d alld Con仃01 System in me RTS PerspectiVe⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯耽耽咖蝎劢删手№尺D馏施略(4158)
Modeling aIld Research ofGlobal Allocation Policy in Cascading Fail眦s⋯⋯⋯⋯⋯历悟凸D毗 (4172)

Co-mattillg ofNatIlral IImge Pairs⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．胧f H，砌口增三砒9”觑JjlP，劢口悟劬耖“口以，劢“DP馏mf略，砌册砀咖f (41 80)

Ray—casting Algorimm Based on Adapdve Compound 111te印olation[Eng．]⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。Z匆馏扬缈口％Pef Q咖垤，三f肋D砌，z (4187)

Applic撕on of Vjnl团嘶al Makeup B嬲ed onⅥdeo【Eng．】I．．⋯⋯⋯⋯三m柳口，l，三f历咖％月台上砌甩w“ (4195)
Human Motion Simulation Based 0n Speech Recogllition Con仃ol⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．耽略劢咖P以，历鲫g z扬口0，觑融肠，zg，耽f圪砌绷妇，l居f (4203)

H蜘Pe血彻锄ce Fault—toler锄t Scheduling Method锄d Simulation for HeterogeneouS Multicore⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．玩砌忉，l，死馏劢咖fn，娩砌D如“，z，劢册g动砌伽 (4210)
Extensible Ba伉1e Mamgement Ontology Langtlage⋯⋯⋯⋯．．死馏历批，zg，砌P‰，罂’办D％肠e鲫 (4220)

Desi盟and Impleme帆ion of VirtIlaI Visual Simulation PIatfonn forMaritime Wireless TranslIlission．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Zb以g】7iⅨ”口，z，三f以曰伽，尺P，l—F如玎gx豇钉l器2么D R“f(4227)

ImproVed Hybrid Bounding Box C01lision Detection Algo而血m【Eng．】⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯耽昭伪口D，劢口馏劢胁，三D略场％肠馏．鼢∞旃(J4236)
Simulation of Eanhquake Disaster A行ec缸g Field Direction Based on Mobile Phone Positionillg Data⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．劢口略m口01妒够施口D Df，跏劢D够肠豫觑，动nD(4244)
N啷商cal Simulation ofBorehole S讪ility in Underbalanced Drill啦Coal Se锄⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯n玩mef，勋劢D馏，劢口馏死D，历口馏眈，D％掀三fMf，研肠 (4249)

Vector Con虹Dl ofPMSM Based on Sliding Mode 0IbserveL⋯．耽l D咖曲“t砀馏DP，胁，l吕ClllP玎历，z6口D (4256)
Forward Algorithm of【．WD AzilIlutllal G锄m⋯．．S锄Q咖，lg，D“口胛场溉缸％砀，l物行册，厶月b，聊f口，喀 (4268)

万方数据



Visual Object TrackiIlg Algorithm Based on Deep DenoisiIlg Autoencoder oVer RGB_D Data⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．质口馏胁够加，P口，z劢咖馏，耽略k咖豫胁死伽觑(4276)
P锄ment Magnet S)，nchronous Motor Mul衄)锄meter Ide埘ficationBased on hnproVed Salp Sw锄A190ri恤l
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肠馏拖玎羽m，肠馏场玎，坍历fc^已馏(4284)
Ⅵtal Signs Measurelnent Based on Hi曲-Frequency Linear Frequency-Modulated Continuous W打e⋯．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肠馏m咒刚n，觑历D够三胁慨(4292)
SeⅣice R-ecommended Trust Algoritllm Based on Cloud Model Attributes Wbighted Cluste血g⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．耽馏优甩如婚玩Z而咖馏，劢口略胁卿僧f，而馏劬删(4298)
BayesiaIl EValuation Metllod forEne唧Emciency of M孤ufacnlring Systenl BaSed on CombiIled Weigbts

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯劬D DD，舻馏，耽馏阮以(4313)
Simulation Data-DriVen Modeling AppmaCh for Space h曲姗ation Ne押ork⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．物馏m悟，耽历馏，劢D“历口，诬fD，觑悟拙ID，劢甜比 (4323)

Mum-行嬲1e Fusion Me也od for Point Cloud of LiDAR Based on IMU⋯⋯⋯⋯Z而口馏物，z蹦D，厶Q办曙 (4334)

Modeling孤d Simulation of C2 System for Interc印tillg LSS Ta唱ets⋯⋯⋯一劢口略劢勿朋吕鼬劢D增 (4340)

Two-sided Matching Decision Model be伽een Task and Resource for C10ud Fusion⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ae馏￡咖珂，黝增K巩(4348)
Application ofImproVed zUPT i11 Pedestriall SelfNavigation⋯⋯⋯⋯⋯⋯一肠馏砌刀砌g馏，三f Q魄。 (4359)

Collaborative Optimal Scheduling Metllod for Production and Energy Consun叩tion in Discrete M籼￡尬tIll血g
Process⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯锄绷耽巧妇，耽馏物，z (4367)

Simulation Study on Control Pe墒珊舳ce ofPMSM—DTC under Di虢rent Switch堍7I曲1es⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯～三“D j^iD9，甜口n，】钰口行DP，lg竞P，．日h Zb，l{痧fP(4375)

12一dimensional zero Veloc毋State Updating IntelligentAlgori恤n for Pedes仃iaIl Dead Reckoning⋯⋯
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