
国
r'1

L—J

L歹D l，歹：歹)矗歹D厂 f．c歹))S歹歹))1 7歹矗f．歹D乃

RCCSE中国核心学术期刊

全球文献检索数据库SCOPUS

英国科学文摘S A／INSPEC

美国Ulrich’s Periodicals Directory

万方数据



系篼仿真学辍
刊名题字：宋健 (1989年创刊，月刊) 2020年第32卷第5期

专栏：公共卫生安全

基于社会分工的流行病动力学建模与仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李海滨

新冠肺炎疫情传播建模分析与预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯盛华雄，吴琳，肖长亮

人感禽流感优化算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄光球，陆秋琴

仿真建模理论与方法

基于加权证据理论的故障模式分析方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·邵璐璐，韩继红，牛侃，刘小虎，邵芳

仿真支撑平台／系统技术

可重构视频阵列处理器测试平台设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯·蒋林，贺飞龙，山蕊，王帅，吴皓月，武鑫

基于Uni够3D的水平定向钻机虚拟实训系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯·文国军，夏雨，王玉丹，胡自飞，吴丹

航空发动机半物理仿真试车系统的设计研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·沈景凤，李初蕾，武殿梁，张佳欣

物理效应／模拟器仿真技术

曲面零件抛光机器人的力／位混合控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯丁毓峰，闽新普

高保真电视胸腔镜肺叶切除术模拟⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯”彭柳，司伟鑫，郑睿，廖祥云，徐东亮，王平安

仿真模型／系统置信度评估技术

改进的逆解耦自抗扰内模控制在磨矿中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·周颖，贾巧娟，张燕，常明新

偏置追尾事故车辆运动学参数仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张文会，苏永民，孙舒蕊

一种新的虚拟卷尺测量交互仿真方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·黄东晋，蒋晨凤，王祥龙，顾琳慧

基于系统动力学的毒品违法犯罪防治建模与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘风

一种采用混合抗干扰方法的路由恢复机制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙子文，张炎棋，徐宜敏

自适应巡航系统车辆跟驰控制策略仿真⋯⋯⋯⋯⋯“翟志强，许进亮，袁皓，周永明，赵龙飞，王世谦

融合视惯传感数据的非接触式物体尺寸获取方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·康来，魏迎梅，蒋杰，谢毓湘

基于导热微分方程新解法的人体温度仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·党思娜，薛红军，张晓燕，钟诚文，陶才勇

基于分数阶微积分的机械臂滑模控制的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张鑫，李嘉欣

轮式牵引机器人优化设计及运动特性分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·吴伟，李博，刘娜娜，马广志

国民经济仿真

(817)

(826)

基于LwSVR的繁忙机场航班滑出时间预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·邢志伟，姜松岳，罗谦，罗晓(927)

有源配电网两阶段动态应急抗灾运行策略⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·张巍，李权，周宇球，罗雨航，奚培锋(936)

露天矿山奖惩策略有效性的仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯聂兴信，白存瑞(946)

国家安全仿真

政府干预下多种舆情信息交互传播模型与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王治莹，王伟康，岳朝龙(956)

作战仿真模型组合流程动态可编辑方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴畏(9671

动态与信息

《系统仿真学报》《中文核心期刊要目总览》入编通知⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯封2

第六届中国目标与环境建模仿真技术大会征文通知⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯后插l
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