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轮式牵引机器人优化设计及运动特性分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·吴伟，李博，刘娜娜，马广志
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政府干预下多种舆情信息交互传播模型与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王治莹，王伟康，岳朝龙(956)

作战仿真模型组合流程动态可编辑方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴畏(9671
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《系统仿真学报》《中文核心期刊要目总览》入编通知⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯封2

第六届中国目标与环境建模仿真技术大会征文通知⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯后插l
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Force／position Hybrid Control Method for Surface Parts Polishing Robot⋯⋯⋯⋯⋯⋯·‘Df，zg№居，29，蚴疗m，妒摊 (817)
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ARoute Recovery Mechanism Using Hybrid Anti—interference Method⋯⋯·勋，z ZfwP咒，Z而口馏’场叼f，觑M，，l胁 (874)
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