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多通道表面肌电无线采集系统设计及实验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王星张莹赵德春万小萍彭承琳(2460)
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基于谐波小波和Prony算法的转子不平衡信号提取⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李传江费敏锐胡豁生张自强邓丽(2516)

用于液体介电常数检测的乐甫波器件测试系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯夏前亮陈智军张小宁阮鹏付大丰王萌阳(2523)
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基于手掌分割的摄像机阵列手部定位技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯柴功博顾宏斌吴东苏汤勇(2535)

一种多通道微流控芯片压力检测方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨国清廖彦剑杨军陈礼郑小林胡宁(2546)

基于RSSI每跳分级和跳距修正的DV—HOP改进算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张爱清叶新荣胡海峰丁绪星(2552)

脑机接口中基于WPD和CSP的特征提取⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨帮华陆文宇何美燕刘(2560)

眺望式光学通信器的理论和系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯余杨叶彪明倪晓武(2566)

四旋翼无人机可视化半实物仿真平台研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张盎鲜斌于琰平赵i[4J(2572)

基于ACPSO优化SVR的棒材连轧轧制力预测研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴东升王大志杨青王安娜(2579)

CMP过程多变量免疫预测R2R控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王亮胡静涛(2586)

基于粒子群一拟牛顿混合算法的管道机器人定位⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯魏明生童敏明訾斌唐守锋(2594)

涡喷发动机气路滑油泄漏故障在线监测研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘鹏鹏左洪福孙见忠付宇蔡景．(2601)

基于局部模糊增强的顺序形态学边缘检测算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄海龙王宏纪俐(2608)

基于隶属度的二次求精矢量跳距定位算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯石欣李艳萍高鹏柏荡谢思佳(2615)

基于双视点特征匹配的激光一相机系统标定方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张勤贾庆轩席宁姜勇(2622)
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