
二全!兰!竺二2021 VoLuME 8 NuMBER 1 JJAsJc (1ssN：2329．9266)

i忑=■——————————————～———～．： 二二!REVIEWS 。————————————————～

蜥蛐a譬粤竺．警1粤●．_．金鬻matic胁atureReV乎Y删RoadmapfOrPr碱ical Imple一‰iOn一一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·s．砌ran一谳淼麦X_瓮芸若=1事c淼二(，，、

二一叭ervieW
of

calibratiOnTechn0109yOfIndustrialRObOts．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯屹肌邵．乩删矶⋯23、)
i孟=—————～———————————————～ ：二二PAPERS 一————————————————～

№啪rds．譬{1_节t馏亲葛e焉笋罢瓮t罴竺冀望y譬e罢s und粤乎ne帅y In纠，ige峨and systems scie峨s⋯⋯
⋯⋯·y‰岛M日0u，KⅣ．P如亡捌嘶s_s．K赫誉苫艺茹瓷：LI装端c呈莩麓麓焉要尝瓮商二，52、

州％V尝竺勰三盎烹(；笔。1芝鬟黜筲e尝=妻呈：：拿?≯superVi葶d置nd s upervised Machine Lea嘶ng如r E，ec一打08pu洲an嘶瞻rs—c砌d地no以Pa唧锄j，M云mp若掣僦镒上等拦麓1茹铲苫锚蕊⋯1
1％Ⅶ1鬻y0：需嚣端挚粤粤些煦竺：黛V篱赶，拦篙篱然m、
Adapti_●．{=：(：?1：】：(：1．：)-．7．jY。一Link R。b。t using Batch鼍east—square Identi丘er．．．．．．．⋯⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯M．B啦e一，上踟刎止s，P．Ⅳasera幽脚。usi j五‘蠢麓㈤1

A№1警霉冀?掣篡霉al search Algorithm for Functi。n Optimizati。n and Real—WOrld PrOblems．⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一y．R．％n三苫。荔．猫_矗，艺上曩三二：‘二二‘≯’谠f 94、

Dynam．i7．H?(}．G_譬?_．冀∞。gnitiOn Based。n sh。rt_Term sampling Neural Netw。rks⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一_⋯⋯彬J!I荔三岛，c蒜≥‘二j≥．‘≥。三二⋯o 1
Du8t

D．i譬】：：i寥1|i?≯?2了．at曲e Blast Furnace TOp B詈ed。n尼一sg一祝p M。del．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一Z．P∞en，z．矗胁n岛c．J．‰＆彬H面。茹≥‘文赢f121 1
Un

Pe粤?攀．，攀奠令?冀娑i-Cue Multi．Ch。ice Decisi。n Maki ng=A COnv哪e Lyapun。v App啪ch⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·_⋯_上．。．c_：)_瓮谶篇霉芑．‘赢⋯6、)
M0ddi?曼?】：1置?aj篁?I?acking c。ntr。1 fOr Flapping—wing Micr。Aerial Vehicles⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．、

7

一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·彬He，x．x．Mu，L．孙an岛。二j≯‘三二f 148 1

Finite一??7．?(：?_?譬??__．?isturbance Rejecti。n c。ntr。l fOr a Flexible Tim。shenk0 Manipulat。r⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

。

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯_：一J．攀上发≥赫‘二矗矗‘⋯71

心朗掣蔷鬻_．擘警恐念慧荔譬淼刍譬吝譬制黟裂乞饕嗍潞e，翟嚣勰⋯9、Approach一一一一一一M AL舶黝an，D．Murdo矗，D．P．“Ca二。占J}≥u≯上≥：三：尹上lr-：Y111譬：，uee孚T紫跫r}?笋

如啪警．7罂粤-粤■擘掣眠ighted Marked Graphs：Applicati吣in Optimal Res咖ce All。cati。n⋯⋯

——j二二二二二二二二二二二二二二二二二二二!二二兰：竺；兰!兰鲨二羔篁茎鲨署‘占j矗(1 79)

万方数据



二全!兰!竺二2021 VoLuME 8 NuMBER 1 JJAsJc (1ssN：2329．9266)

i忑=■——————————————～———～．： 二二!REVIEWS 。————————————————～

蜥蛐a譬粤竺．警1粤●．_．金鬻matic胁atureReV乎Y删RoadmapfOrPr碱ical Imple一‰iOn一一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·s．砌ran一谳淼麦X_瓮芸若=1事c淼二(，，、

二一叭ervieW
of

calibratiOnTechn0109yOfIndustrialRObOts．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯屹肌邵．乩删矶⋯23、)
i孟=—————～———————————————～ ：二二PAPERS 一————————————————～

№啪rds．譬{1_节t馏亲葛e焉笋罢瓮t罴竺冀望y譬e罢s und粤乎ne帅y In纠，ige峨and systems scie峨s⋯⋯
⋯⋯·y‰岛M日0u，KⅣ．P如亡捌嘶s_s．K赫誉苫艺茹瓷：LI装端c呈莩麓麓焉要尝瓮商二，52、

州％V尝竺勰三盎烹(；笔。1芝鬟黜筲e尝=妻呈：：拿?≯superVi葶d置nd s upervised Machine Lea嘶ng如r E，ec一打08pu洲an嘶瞻rs—c砌d地no以Pa唧锄j，M云mp若掣僦镒上等拦麓1茹铲苫锚蕊⋯1
1％Ⅶ1鬻y0：需嚣端挚粤粤些煦竺：黛V篱赶，拦篙篱然m、
Adapti_●．{=：(：?1：】：(：1．：)-．7．jY。一Link R。b。t using Batch鼍east—square Identi丘er．．．．．．．⋯⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯M．B啦e一，上踟刎止s，P．Ⅳasera幽脚。usi j五‘蠢麓㈤1

A№1警霉冀?掣篡霉al search Algorithm for Functi。n Optimizati。n and Real—WOrld PrOblems．⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一y．R．％n三苫。荔．猫_矗，艺上曩三二：‘二二‘≯’谠f 94、

Dynam．i7．H?(}．G_譬?_．冀∞。gnitiOn Based。n sh。rt_Term sampling Neural Netw。rks⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一_⋯⋯彬J!I荔三岛，c蒜≥‘二j≥．‘≥。三二⋯o 1
Du8t

D．i譬】：：i寥1|i?≯?2了．at曲e Blast Furnace TOp B詈ed。n尼一sg一祝p M。del．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一Z．P∞en，z．矗胁n岛c．J．‰＆彬H面。茹≥‘文赢f121 1
Un

Pe粤?攀．，攀奠令?冀娑i-Cue Multi．Ch。ice Decisi。n Maki ng=A COnv哪e Lyapun。v App啪ch⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·_⋯_上．。．c_：)_瓮谶篇霉芑．‘赢⋯6、)
M0ddi?曼?】：1置?aj篁?I?acking c。ntr。1 fOr Flapping—wing Micr。Aerial Vehicles⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．、

7

一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·彬He，x．x．Mu，L．孙an岛。二j≯‘三二f 148 1

Finite一??7．?(：?_?譬??__．?isturbance Rejecti。n c。ntr。l fOr a Flexible Tim。shenk0 Manipulat。r⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

。

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯_：一J．攀上发≥赫‘二矗矗‘⋯71

心朗掣蔷鬻_．擘警恐念慧荔譬淼刍譬吝譬制黟裂乞饕嗍潞e，翟嚣勰⋯9、Approach一一一一一一M AL舶黝an，D．Murdo矗，D．P．“Ca二。占J}≥u≯上≥：三：尹上lr-：Y111譬：，uee孚T紫跫r}?笋

如啪警．7罂粤-粤■擘掣眠ighted Marked Graphs：Applicati吣in Optimal Res咖ce All。cati。n⋯⋯

——j二二二二二二二二二二二二二二二二二二二!二二兰：竺；兰!兰鲨二羔篁茎鲨署‘占j矗(1 79)

万方数据



(Contents Continued from Front Cover)

Theoretical and Experimental Investigation of Driver Noncooperative-Game Steering Control Behavior · · · · · · · · · · · · ·
· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · X. X. Na and D. Cole (189)

NeuroBiometric: An Eye Blink Based Biometric Authentication System Using an Event-Based Neuromorphic Vision
Sensor · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · G. Chen, F. Wang, X. D. Yuan, Z. J. Li, Z. C. Liang, and A. Knoll (206)

Computation of an Emptiable Minimal Siphon in a Subclass of Petri Nets Using Mixed-Integer Programming · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · S. G. Wang, W. L. Duo, X. Guo, X. N. Jiang, D. You, K. Barkaoui, and M. C. Zhou (219)

Data-Based Optimal Tracking of Autonomous Nonlinear Switching Systems · · · · X. F. Li, L. Dong, and C. Y. Sun (227)

Automatic Detection of COVID-19 Infection Using Chest X-Ray Images Through Transfer Learn-
ing · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·E. F. Ohata, G. M. Bezerra,

J. V. S. Chagas, A. V. Lira Neto, A. B. Albuquerque, V. H. C. Albuquerque, P. P. Rebouças Filho (239)

万方数据


