
AC队AUTOM觚ICA S INICA

自动化学报
㈦ r{ 动 化 。1≯ 会

1 f斗。1≯I皖F{动化鲫f哆艺所

科坎⋯版传媒股份彳邝陡公吾。

黛nt P：州ic?ti掣rM』III|《III|JlIJJJIIfIffIIIJ⋯lIJI|ⅢIJJff⋯洲C11i11ese Ass【)ciation ofA ”：””。：⋯⋯⋯⋯¨“川“””⋯”川”“。

111StitLlle of、A LI【0111ati0n．(Q K 2 2 2 1 7 3 6 s
hlblislled by C11j11a Sciellce I】Llbl|s111119&Mc dla Ltd．

厂2022 第48卷第6期 Volume 48 Number 6

目 次

综 述

迭代学习模型预测控制研究现状‘j挑战⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马乐乐 刘向杰 高福荣(1385)

网像异常检测研究现状综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕承侃沈飞 张正涛张峰(1402)

论文与报告

基于多阶运动参鬣的四旋翼无人机识别方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘孙相与 李贵涛 詹亚锋高 鹏(1429)

一致性约束下末制导系统最大『1『窬许模式决策延迟⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯项盛文 范红旗达 凯付强(1448)

基于自注意力模态融合网络的跨模态行人再识圳方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杜鹏 宋永红张鑫瑶(1457)

污水处理过程H{水水质稀疏鲁棒建模⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯闻超矗 周 平(1469)

基丁二FPS0的电力巡检机器人的广义二刭模糊逻辑控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴 庆赵涛佃松宜 郭 锐李胜川 方红帏韩吉霞(1482)

基r多源数据的ILl网一次凋频能力平行汁算研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张江丰 王飞跃 苏 烨 陈 波 汪自翔 剥、坚栋 尹峰(1493)

量子线性卷积及』￡在图像处理巾的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘兴奥 周日贵郭文宇(1 504)

基丁二信息几何的商超声速飞行器搜索方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗 艺 谭贤四 王 红 曲智国(1520)

一种非仿射高超声速飞行器输⋯反馈控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯路遥(1530)

一种基于改进AoD—Net的航拍H像去雾算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··李永福 崔恒奇 朱 浩 张开碧(1 543)

基于改进YOLOv3算法的公路，li道线检测方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-崔文靓 王玉静 康守强 谢金宝 王庆岩 MIKuL0vICH vladimirIvanovich(1560)

参考点f1适应调整下评价指标驱动的高维多口标进化算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何江红 李军华 周日贵(1569)

基r轮胎状态刚度预测的极限I：况路径跟踪控制研究⋯⋯⋯⋯王国栋 刘 洋 李绍松 卢晓晖 张邦成(1590)

基于遗传乌燕鸥算法的同步优化特征选择⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯贾鹤呜 李 瑶孙康健(1601)

短 文

一种新颖的深度闪果图建模及其故障诊断方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯唐 鹏 彭开香董 洁(1616)

移

M

舭

c

母
‰

万方数据



AC队AUTOM觚ICA S INICA

自动化学报
㈦ r{ 动 化 。1≯ 会

1 f斗。1≯I皖F{动化鲫f哆艺所

科坎⋯版传媒股份彳邝陡公吾。

黛nt P：州ic?ti掣rM』III|《III|JlIJJJIIfIffIIIJ⋯lIJI|ⅢIJJff⋯洲C11i11ese Ass【)ciation ofA ”：””。：⋯⋯⋯⋯¨“川“””⋯”川”“。

111StitLlle of、A LI【0111ati0n．(Q K 2 2 2 1 7 3 6 s
hlblislled by C11j11a Sciellce I】Llbl|s111119&Mc dla Ltd．

厂2022 第48卷第6期 Volume 48 Number 6

目 次

综 述

迭代学习模型预测控制研究现状‘j挑战⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马乐乐 刘向杰 高福荣(1385)

网像异常检测研究现状综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕承侃沈飞 张正涛张峰(1402)

论文与报告

基于多阶运动参鬣的四旋翼无人机识别方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘孙相与 李贵涛 詹亚锋高 鹏(1429)

一致性约束下末制导系统最大『1『窬许模式决策延迟⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯项盛文 范红旗达 凯付强(1448)

基于自注意力模态融合网络的跨模态行人再识圳方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杜鹏 宋永红张鑫瑶(1457)

污水处理过程H{水水质稀疏鲁棒建模⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯闻超矗 周 平(1469)

基丁二FPS0的电力巡检机器人的广义二刭模糊逻辑控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴 庆赵涛佃松宜 郭 锐李胜川 方红帏韩吉霞(1482)

基r多源数据的ILl网一次凋频能力平行汁算研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张江丰 王飞跃 苏 烨 陈 波 汪自翔 剥、坚栋 尹峰(1493)

量子线性卷积及』￡在图像处理巾的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘兴奥 周日贵郭文宇(1 504)

基丁二信息几何的商超声速飞行器搜索方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗 艺 谭贤四 王 红 曲智国(1520)

一种非仿射高超声速飞行器输⋯反馈控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯路遥(1530)

一种基于改进AoD—Net的航拍H像去雾算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··李永福 崔恒奇 朱 浩 张开碧(1 543)

基于改进YOLOv3算法的公路，li道线检测方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-崔文靓 王玉静 康守强 谢金宝 王庆岩 MIKuL0vICH vladimirIvanovich(1560)

参考点f1适应调整下评价指标驱动的高维多口标进化算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何江红 李军华 周日贵(1569)

基r轮胎状态刚度预测的极限I：况路径跟踪控制研究⋯⋯⋯⋯王国栋 刘 洋 李绍松 卢晓晖 张邦成(1590)

基于遗传乌燕鸥算法的同步优化特征选择⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯贾鹤呜 李 瑶孙康健(1601)

短 文

一种新颖的深度闪果图建模及其故障诊断方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯唐 鹏 彭开香董 洁(1616)

移

M

舭

c

母
‰

万方数据



Reviews

ACTA AI师oMAT【CA SDⅡCA

Volume 48 Number 6 2022

CoNTENTS

Status and Challenges of Iterative Leaming Model PredictiVe Contr01

Review of Image Anomaly Detection

Papers and Reports

MA Le—Le。LIU xinng．Jie，GAO Fu．Rong t、3851

Ly Cheng．Knn，SHEN Fei，zHANG zheng—T∞，zHANG Feng t、4啦)

Drone Detection Based on Multi—order Kinematic Parameters⋯⋯··L，U勋"一砌，蟹砌，L，G弘砌D，Z删Ⅳ砌．凡略，GOD心馏(1429)

Ma)【imal Admissible Mode Decision Delay Under Consistency Constraint in Teminal Guidance System⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·‘
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·删JVG砌P，廿耽"，刷Ⅳ胁悟Qf，删砌j，FUQfd愕(1448)

Self二attention Cross—modality Fusion Network for Cross—modality Person Re—identification⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯DUPP馏，SDⅣG y0馏．胁馏，Z删ⅣGm门．砌D(1457)

SparseRobustModeling ofE棚uentQualityIndicesinWastewaterTreatmentProcess⋯⋯⋯⋯船Ⅳ@日。一砌o，z日DU尸垤(1469)

Geneml Type一2 Fuzzy Logic Control for a Power—line Inspection Robot Based on FPS0‘······································-·········

······························‘WUQing，zHAoTn0，DIAN song—Yt，GUoRui，Ll Sheng—Chunn，FANGH0ng—wei，HANJi—Xiat、4821

Research on Power Grid Primary Frequency Contr01 Ability P撇llel Computing Based on Multi—source Data⋯·⋯⋯·_···········‘
_····⋯⋯⋯⋯⋯⋯··’ZHANG Jinng-Feng，wANG Fet-Yue，sU Ye，CHEN Bo．wANG zi-xtnng，sUN Jtnn．Dong，YlN Feng 0、493、

QuaIltum Linear ConvoIution and Its Application in Image Processing⋯⋯⋯⋯⋯⋯￡几，施馏一爿o，Z日DURf_G“f，GUD耽胛．妇(1504)

Search Method for Hypersonic Vehicle Based on Information Geometry⋯⋯··三UD yf，删^ⅣX泐，2．所，阿爿^，G舶胛g，QUZ矗f。Gz，o(1520)

A Method of 0utput Feedback Control f．or Non—afhne Hypersonic Vehicles 三U砌o(1530)

A Defogging Algorithm for Aerial Image with Improved AOD-Net⋯⋯··上J yD愕一凡，C明胁，曙一Qf，zHU mD，z删ⅣG J【口i．Bj(1 543)

Road Lane Line Detection Method Based on Impr0Ved YOLOV3 Algorithm⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

’CUl W，en—Linng，WANG Yu-Jing，KANG Shou—Qinng，X王E Jin．Bno，wANG Qing-ynn，M1KULoyICH ylndimir Ivnnovich t、560)

Many-objectiVe EVolutionary Algorithm DriVen by Indicator under Adaptive Reference Point Adjustment⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
·_·⋯·⋯··_⋯⋯············_·······_··_·_··_··_·⋯⋯'⋯⋯⋯⋯·⋯_·⋯··⋯···_·_·_·。HE Jinng—Hong，LI Jun—Hua．ZHoURt．Gui 0、s69、

Research on Path Tracking Control Under Limit Conditions Based on Tire State Stifmess Prediction‘···········⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··_···_·_··_··_·__·_·····’wANGGuo—Dong，LlU Ydng，Li shao—song，LUXino—Hui，zHANG Bnn}Cheng 0、590、

Simultaneous Feature Selection 0ptimization Based on Hybrid Sooty Tem 0ptimization A190rithm and Genetic Algorithm⋯⋯·

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·’删胁一尬馏，三，砌D，SW勋馏斯口门(1601)

Brief Paper

A NoVel Method for Deep Causality Graph Modeling and Fault Diagnosis⋯⋯⋯··删J~rG心馏，PEⅣG砌f勘馏，DDⅣG历e(1 6 1 6)

万方数据



自动化学报
(Zidonghua xuebao)
(月干U 1963年仓|J干U)
第48卷 第6期 2022年6月

ACTA AUToMATICA SINICA

(Monthly，Started in 1 963)

Vol-48 No．6 June 2022

编 辑 《自动化学报》编辑委员会

地址：北京中关村东路95号

邮政编码：100190

主 编

主 管

主 办

出 版

印刷装订

总发行

国外发行

电话：010一82544653；010-82544677

http：／／www．aas．net．cn

E—mail：aas@ia．ac．cn

柴天佑

中国科学院

中国 自 动化学会

中国科学院自动化研究所

中国科技出版传媒股份有限公司

地址：北京东黄城根北街16号

邮政编码：100717

电话：010一64031792

北京科信印刷有限公司

中国科技出版传媒股份有限公司

地址：北京东黄城根北街16号

邮政编码；100717

电话：010一64031792

E—mail：sales_journaI@mail．sciencep．com

中国国际图书贸易总公司

地址：北京399信箱

邮政编码：100044

Edited bv

Edito卜in—Chief

Administrated by

Sponsored by

Published by

Printed by

Distributed by

OVe。sea
bv

Dist“buted
“

Copyright⑥2022 Acta Automatica Sinica

The Editorial Boa】-d of

Acta Automatica Sinica

Add：95 Zhongguancun East Road，BeUing 100190，China

’11el：010一82544653：010—82544677

http：／／www．aas．net．cn

E—mail：aas@ia．ac．cn

CHAI Tian—You

Chinese Academv of Sciences

Chinese Association of Automation．and

Institute of Automation．

Chinese Academv of Sciences

China Science Publishing&Media Ltd．

Add：16 Donghuangchenggen North Street，

Beijing 100717，China

Beijing Kexin Printing Co．，Ltd

China Science Publishing&Media Ltd．

Add：16 Donghuangchenggen North Street，

Beijing 100717，China

‘Ibl：010—64031792

E—m ail：sales_journal@mail．sciencep．com

China International Book nading

CorDoration

Add：P．o．Box 399，Beijing 100044，China

All rights reserved．

国内统一刊号：cN 11-2109／TP

骥辫黼
本刊网站 淘宝购买 微店购买

国内邮发代号：2—180 国外发行代号：BM414 定价：75．00元

国内外公开发行

ISSN 0254—41 56

9恻 ¨¨¨¨¨¨¨¨f、-Ⅲ删哪删跎ⅢⅢ¨¨啊啊啊啊啊强■■■■■■■■■___)

万方数据


