
ACTA AUTOMAT ICA SINICA

中

中

由

自动化学报
国 自 动 化 学

国科学院自动化研究

圈科技出版传媒股份有限公

△
石

所

司

A Joint Publication of

Chinese Association of／

Institute ofALltomation．

Published by China Sci∈

JIJIfffIIIff|IIIJJJJIffIfIIIIJIIf|I洲Ⅲ⋯川0
Q K 2 2 2 6 6 8 2

eS

厂2022 第48卷第7期 Volume 48 Number 7

目 次

综 述

面向网络空问防御的对抗机器学习研究综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯余正飞 闫巧周 錾(1625)

工业过程故障根源诊断与传播路径识别技术综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马 亮 彭开香董洁(1650)

长论文

基于驾驶员转向模型的共享控制系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田彦涛赵彦博谢波(1664)

基于变分信息瓶颈的半监督神经机器翻译⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯于志强余正涛黄于欣郭军军 高盛祥(1678)

论文与报告

基于干扰估计的非对称运动下飞机刹车系统模型预测控制⋯⋯李繁飙杨皓月 王鸿鑫 阳春华廖力清(1690)

考虑输出约束的冗余驱动绳索并联机器人预设性能控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈正升程玉虎王雪松(1704)

基于分布式神经动态优化的综合能源系统多目标优化调度⋯⋯黄博南王 勇 李玉帅刘鑫蕊杨超(1718)

基于移动边缘计算的G，／G∥1排队建模与调度算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·张珂张利国(1737)

污水处理过程递推双线性子空间建模及无模型白适应控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张帅周 平(1747)

基于低秩约束的熵加权多视角模糊聚类算法⋯⋯⋯⋯张嘉旭王骏张春香林得富 周 塔王士同(1760)

基于改进动态系统稳定估计器的机器人技能学习方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯·金聪聪刘安东LIu steven张文安(1771)

基于非凸复合函数的稀疏信号恢复算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周洁容李海洋凌军 陈浩彭济根(1782)

大幅面DLP型3D打印机错位均摊接缝消除方法研究⋯⋯⋯⋯张蓉王宜怀 彭 涛徐昕王绍丹(1794)

多维注意力特征聚合立体匹配算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张亚茹孔雅婷刘 彬(1805)

采用分类经验回放的深度确定性策略梯度方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯时圣苗刘 全(1816)

基于i向量和变分自编码相对生成对抗网络的语音转换⋯⋯⋯·李燕萍 曹 盼左宇涛张燕钱博(1824)

基于上下文和浅层空间编解码网络的图像语义分割方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗会兰黎宵(1834)

复杂物联网联盟链系统通信机制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯乔蕊刘敖迪陈迪王清贤(1847)

基于条件生成对抗网络的书法字笔画分割⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张巍张筱万永菁(1861)

移

M

舭

c

母
噙

万方数据



ACTA AUTOMAT ICA SINICA

中

中

由

自动化学报
国 自 动 化 学

国科学院自动化研究

圈科技出版传媒股份有限公

△
石

所

司

A Joint Publication of

Chinese Association of／

Institute ofALltomation．

Published by China Sci∈

JIJIfffIIIff|IIIJJJJIffIfIIIIJIIf|I洲Ⅲ⋯川0
Q K 2 2 2 6 6 8 2

eS

厂2022 第48卷第7期 Volume 48 Number 7

目 次

综 述

面向网络空问防御的对抗机器学习研究综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯余正飞 闫巧周 錾(1625)

工业过程故障根源诊断与传播路径识别技术综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马 亮 彭开香董洁(1650)

长论文

基于驾驶员转向模型的共享控制系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田彦涛赵彦博谢波(1664)

基于变分信息瓶颈的半监督神经机器翻译⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯于志强余正涛黄于欣郭军军 高盛祥(1678)

论文与报告

基于干扰估计的非对称运动下飞机刹车系统模型预测控制⋯⋯李繁飙杨皓月 王鸿鑫 阳春华廖力清(1690)

考虑输出约束的冗余驱动绳索并联机器人预设性能控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈正升程玉虎王雪松(1704)

基于分布式神经动态优化的综合能源系统多目标优化调度⋯⋯黄博南王 勇 李玉帅刘鑫蕊杨超(1718)

基于移动边缘计算的G，／G∥1排队建模与调度算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·张珂张利国(1737)

污水处理过程递推双线性子空间建模及无模型白适应控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张帅周 平(1747)

基于低秩约束的熵加权多视角模糊聚类算法⋯⋯⋯⋯张嘉旭王骏张春香林得富 周 塔王士同(1760)

基于改进动态系统稳定估计器的机器人技能学习方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯·金聪聪刘安东LIu steven张文安(1771)

基于非凸复合函数的稀疏信号恢复算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周洁容李海洋凌军 陈浩彭济根(1782)

大幅面DLP型3D打印机错位均摊接缝消除方法研究⋯⋯⋯⋯张蓉王宜怀 彭 涛徐昕王绍丹(1794)

多维注意力特征聚合立体匹配算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张亚茹孔雅婷刘 彬(1805)

采用分类经验回放的深度确定性策略梯度方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯时圣苗刘 全(1816)

基于i向量和变分自编码相对生成对抗网络的语音转换⋯⋯⋯·李燕萍 曹 盼左宇涛张燕钱博(1824)

基于上下文和浅层空间编解码网络的图像语义分割方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗会兰黎宵(1834)

复杂物联网联盟链系统通信机制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯乔蕊刘敖迪陈迪王清贤(1847)

基于条件生成对抗网络的书法字笔画分割⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张巍张筱万永菁(1861)

移

M

舭

c

母
噙

万方数据



R启views

Volume 48 Number 7 2022

CoNTENTS

A Survey on AdVersarial Machine Le锄ing for Cyberspace Defense 】，U劢绷g_凡f，删ⅣQf口D，ZHD【，砌胛(1625)

ReView of Root Cause DiagIlosis and Propagation Path Identification Teclllliques for Faults in Industrial Processes⋯⋯⋯⋯⋯·

⋯⋯-·-·⋯⋯⋯···⋯⋯⋯·····⋯⋯⋯···⋯⋯⋯-·⋯⋯⋯·-·⋯·⋯⋯-···⋯⋯····-···^纠￡f以ng，尸EⅣG‰fo靠口玎g，D0ⅣG西P(1650)

Regular Papers

Shared Contr01 System Based on DriVer Steering Model 删Ⅳ砌n．死D，z硎D物咒坷D，脚曰o(1664)

Improving Semi—supervised Neural Machine Translation Wi也Variational Info衄ation Bottleneck⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯彤劢f—Q砌曙，yu劢e，蟹死D，H删ⅣG玩瑚胛，G∞如，z√砌，6_D舶e愕．撒Ⅱ愕(1678)

Papers and Reports

Model PredictiVe Con乜D1 of Aircmft Braking System Under Asymmetric Motion Based on Disturbance Estimation⋯⋯⋯⋯⋯·

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·t U而，l坫i∞，蹦ⅣG胁。一场P，蒯ⅣG胁，zg-』施行，纠ⅣG∞甜，z．协口，上朋D三i—Q垤(1690)

Prescribed Perfomance con仃ol of Redundamly-actuated Cable Driving Parallel Robots Su切ected t0 Output Cons仃aint⋯⋯⋯··

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··CHEⅣ劢e，zg-砌g馏，a坦ⅣG觇．协，黝ⅣG勋P一肋愕(1704)

Multi—objectiVe 0ptimal scheduling of Imegrated Energy systems Based 0n Distributed Neurodynamic Optimization⋯⋯⋯⋯·

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··H蝴ⅣGBo抽挖，删ⅣG yD糟，Ⅱ沌一跏拓df，u【，如，2．R撕，掰ⅣG∞口D(1718)

酬G，／1 Queuing Model a11d Task Scheduling for Mobile Edge Computing

Recursive Bilinear Subspace Modeling and Model-free Ad印tive Con仃ol of Wastewater Treatment

Z删ⅣG‰．Z臼么|ⅣG三i—G“D(1 737)

z删ⅣG册甜日i，刀加c，Pf愕(1747)

En们py—wei曲ting Multi-view Fuzzyc—means with Low Rank cons仃aint⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·‘

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··Z删ⅣG历日协，删ⅣG九胛，Z删ⅣG∞“咒—地口％上，ⅣDP一凡，Z啪u死，黝ⅣG勋f一乃甩g(1760)

ARobot SkillLeamingMethodBased onImproVed StableEstilnatorofDynamical Systems⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯‘‘

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一删CDng—Cb愕，uU彳胛DD聍g，ⅡU龇v册，z黝ⅣG耽聆卅甩(1771)

Sparse Signal Reconstruction Algorithm Based on Non-conVex Composite Function⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··Z日Du。屁氓。以为Ⅱ协i一％"g，三上ⅣG如胛，a托Ⅳ协D，删G历一GP行(1782)
Seam Elimination Method by Staggered Splicing for Large—scale DLP—type 3D Printer⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Z黝ⅣGRD馏，删ⅣG n．胁西删死D，删砌，删ⅣG砌口o．D口，z(1794)
Multi．dimensional Attention Feature Aggregation Stereo Matching Algorithm⋯⋯⋯··z鼠4ⅣG J么一尺“，』(DⅣG ya一乃行g，上Ju曰觑(1805)

Deep Detenninistic Policy Gradient With Classifled Experience Replay 。卿．妨g珂g。^Z谊o，￡阿Q“nn(1816)

Voice Conversion Based on i—vector Wich V撕ational Autoencoding RelativiStic Standard GeneratiVe AdVers撕al Net、)lrork⋯⋯’

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··U砌胛一P嘲，C“D砌，z，Z∞砌一劢o，Z删ⅣG拖聊，Q朋Ⅳ曰D(1824)

Image Semantic Segmentation Method Based on Context and ShaIlow Space Encode卜decoder Network

Communication Mechanism of IoT Consonium Chain in CompleX Scen耐os

三Uo胁f“册．U嫩ⅡD(1834)

Q埘DR“f，Uu爿o—Di，C删Df，删ⅣG Qf珂g—∞h九(1847)

S们ke Segmentation ofC“ligraphy Based on Conditional Generative Adversarial Net、Ⅳork⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯‘。

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·z删ⅣG阮i，z删ⅣG如ⅡD，删ⅣyD，zg-t厂f聍g(1861)

万方数据



自动化学报
(zidonghua xuebao)

ACTA AUToMATICA SINICA

(月干U 1963年仓忏U) (Morlthly， started in 1963)
第48卷 第7期 2022年7月 V01．48 No．7 July 2022

编 辑 Ⅸ自动化学报》编辑委员会 Edited by The Editorial Board of

地址：北京中关村东路95号 Acta Automatica Sinica

主

主

主

编

管

办

出 版

印刷装订

总发行

国外发行

邮政编码：l00190

电话：010一82544653；010一82544677

http：／／www．aas．net．cn

E—ma订：aas@ia ac．cn

柴天佑

中国科学院

中国 自 动化学会

中国科学院自动化研究所

中国科技出版传媒股份有限公司

地址：北京东黄城根北街16号

邮政编码；100717

电话：010一64031792

北京科信印刷有限公司

中国科技出版传媒股份有限公司

地址：北京东黄城根jE街16号

邮政编码：100717

电话：010一64031792

E—mail：sales_journal@mail．sciencep．com

中国国际图书贸易总公司

地址：北京399信箱

邮政编码：100044

Add：95 Zhongguancun East Road，Beijing 100190，Chjna

1陷l：010一82544653：0lO一82544677

http：／／www．aas．net．cn

E—mail：aas@ia．ac．cn

Editor—in—Chief CHAI Tian—You

Administrated bv Chinese Academv of Scjences

Sponsored by Chinese Association of Automation，and

Institute of Automation．

Published by

Printed by

Distributed by

oV。。8。a
bv

Distributed
“

Copyright⑥2022 Acta Automatica Sinica

Chinese Academv of Sciences

China Science Publishing&Media Ltd

Add：16 Donghuangchenggen North Street，

Be巧ing 100717，China

Beijing Kexin Printing Co．，Ltd

China Science Publishing＆Media Ltd

Add：16 Donghuangchenggen North Street，

Beijing 100717，China

1陷l：010一64031792

E—mail：sale8_journal@mail．sciencep．com

China International Book nading

Corporation

Add：P．o．Box 399，Be玎ing 100044，China

AU rights reserved．

国内统一刊号：CN 11—2109／TP

黧辫瀚
本刊网站 淘宝购买 微店购买

国内邮发代号：2—180 国外发行代号：BM414 定价：75．00元

国内外公开发行

I SSN 0254—41 56

0 7>

啊Il|J

万方数据


