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AUTOMATION GROUP

＼门级PLc首选
显、娜，纬尊灵动
内置30触O，2个串口

口

HORNER ALL lN ONE CONTROLLER．X SerIe8

数字鼍黼出 12DO 6∞隧电鼢+2∞饵体勖
数字量输入 12Ⅸ(其中4路可配置为高速计数遥道)
横扼燔黼出 2通道O-20帆响言号，12位嘲宦
黝鞠入 4鞘O·20mA信号，12荫度
邂昭功能 1 x RS232．1 x R蛳5．1 x CAN．1 x以英0圈(X碍∥灯)
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