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广东工业大学机电工程学院缘革于1958年创办的广东工学院机械工程系．已有50年的办学历史，是广东工业大学

中历史最悠久的学院之一，己培养毕业生一万多人。

学院拥有一支高素质的师资队伍．现有专任教师170余人，分另0来自国内外40多所院校。学院现拥有机械工程博士

后流动站．机械工程一级学科博士点(涵盖机械电孑工程、机械制造及其自动化、机械设计、车辆工程，工业工程五

个二级学科博士点)和2个工程硕士培养领域(机械工程，工业工程)．拥有机械工程省级重点一级学科(涵盖机械

与广东机械科学研究院联合没计 工程训I练国家实验教学示范中心 2007年学院获全国教育系统先进集体称号

机械装备与控制技术教育部重点实验室 学院自开发拥有自主知识产权的高速电子翔

装设备(2008年获广东科技进步一等奖)
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