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111口rr一从事智能化焊接机器人技术与装备研究20年．连续承担多项国家863计划项目．取得系列自主创新研究成果。已开发

出3个系列多种焊接机器人产品．并在石油化工、建筑、冶金、桥梁、核电、压力容器制造等行业应用推广。成果获省

部级一等奖1项、二等奖3项．已有授权发明专利与实用新型专利48项．
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≯焊缝轨迹自动跟踪

≯程控全位置焊接参数

>工艺参数管理数据库

≯适用于管道和结构件焊接

焉
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’，专利柔性焊接小车机构技术

>焊缝轨迹自动跟踪

≯工艺参数管理数据库

、户压力容器／大型构件及管道内外焊

瞄

l户相贯线坡口自动切割和焊接

>兼容气割和等离子切割

>兼容气保焊和埋弧焊

≯运动轨迹自动／手动生成

≯一键实现全程自动焊接

>焊缝轨迹自动跟踪

>坡口规划自动排道

>程控焊接参数

>适用堆焊、立焊与横焊

≯伺服驱动磁轮自动行走

≯工件表面轨迹自动跟踪控制

≯角摆运条、程控焊接参数

≯适用于大型构件及管道焊接

≯水下磁轮自由行走

≯局部千法MlG，7№G焊

≯场景及电弧实时监控

≯焊接过程遥操作

≯适用于水下焊接修复作业

：．，大尺寸环形轨道

≯特殊传动焊枪央持仿形机构

I，分体式微型水冷推拉丝焊枪

≯堆焊参数智能管理系统

≯焊接过程动态监控
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