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沈阳理工大学汽车与交通学院简介
沈阳理工大学前身是东北军区军工部工业专门学校，创建于1948年。1960年组

建成立沈阳工业学院，2004年更名为沈阳理工大学。学校位于辽宁省沈阳市浑南高

新区风景秀丽的浑河南岸，校园内建筑气势恢宏．庄重典雅，环境清新宜人。

经过六十多年的建设和发展，沈阳理工大学已由一所学科单一的军工院校发展成

为以工为主．理、管、文、经、法、艺相结合，服务辽宁、面向全国，具有鲜明国防
特色的多科性大学。

汽车与交通学院最初由1998年成立的汽车与拖拉机专业发展而来，2002年成立

汽车与交通学院。学院下设车辆工程、交通运输、能源与动力工程3个本科专业，拥

有车辆工程硕士学位授权点及“辽宁省汽车噪声振动和安全工程技术研究中心“。在
校本科生1100多人，研究生60多人。

学院现有教师43人，其中教授、副教授16人，具有博士学位教师7人。

学院主要研究方向包括：车辆系统动力学与控制、车辆现代设计与制造技术、车

辆结构分析与安全性、内燃机标定匹配、内燃机现代设计理论与方法、传热与节能技

术、智能运输系统、．道路交通工程、载运工具保障等。

近门牟，学院承担并完成了国家自然科学基金项目2项、国家“863”计划项目
子课题1项、国家科技部项目2项、以及总装备部、兵器工业集团公司、兵器装备集团

公司、辽宁省等省部级项目29项，并完成企业横向课题40多项。

学院建有汽车实验中心，下设汽车性能及结构实验室、汽车电子实验室、计算机

室等。汽车实验中心占地面积4000余平方米，主要实验设备包括：30余台教学实验

用车(含10个汽车构造综合试验台)以及内燃彻试验台、带精细飞轮组的水冷电涡流

底盘测功机、四轮定位仪、照相式三维扫描仪、汽车道路实验设备、汽车电子实验

台、汽车维修设备等科研教学实验设备。学院自行研制了奔驰车整车解剖实验台、

V8发动机解剖实验台、自动变速箱解剖实验台、驱动桥解剖实验台、桑塔纳发动机及

变速箱解剖实验台、转向机解剖实验台等教学平台。

汽车与交通学院紧紧围绕学校“特色立校、人才强校、开放兴校”三大战略，在

重点学科建设、专业发展、人才培养、科技研究等工作中砥砺前行。学院积极引进海

内外优秀人才，为进一步提升我院的办学层次和办学水平而努力奋斗。

人才需求：

内燃机专业、动力机械与工程(内燃彻方向)、热能与动力工程(内燃机方向)、

车辆工程、车身工程、装甲车辆、交通运输、交通工程。

应聘条件(两者满足其一)：
(1)博士学位，热爱高校教育事业。

(2)50周岁以下具有教授职称。

联系人：沈阳理工大学人事处人事科许老师

联系电话：024—24686160

邮 箱：syIgzp@163．com
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