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浙江工业大学机械电子工程研究所拥有机械电子工程专业博士授予

权、机械工程博士后流动站，建有机械电子工程浙江省“重中之重”学

科，现有教学科研人员45人，其中教授1 7人，博士生导师7人，具有博士

学位教IJ币22人，留学回国人员1 1人。学科队伍中入选国家“百千万人才

工程”1人，入选浙江省特级专家1人，入选浙江省“1 51人才工程”重点

资助2人、第一二层次6人。入选浙江省高校中青年学科带头人7人。研究

所设有农业工程装备及其自动化、流体传动和电液直接数字控制、自动

化生产装备、微纳米制造中的控制技术与装备、智能化电子与电气传动

等研究方向。以研究所为主要支撑力量所建设的研究平台包括特种装备

制造与先进加工技术教育部重点实验室、浙江省重点实验室、浙江工业

大学机械工程检测研究中心(经国家实验室委员会认可)、浙江工业大

学加工技术与装备工程研究中心、浙江省工厂化农业工程研究中心等。

近几年来本研究所先后承担和完成科技部国际合作重点项目、 “十

一五”国家科技支撑计划项目、国家高科技研究发展计划(863计划)资

助项目、国家基金项目、国家重点基础发展计划(973计划)前期研究专

项、农业部“948”项目、浙江省科技计划重大专项、浙江省重大科技攻

关项目、浙江省基金项目、中意政府间科技合作项目，以及国防科工委

和航天部资助的项目共50余项，横向科研项目近百项，年度科研经费超

过2000万元。获国家授权专利近百项，各级科技成果奖1 o余项，其中国

家科技发明二等奖1项，国家科技进步二等奖1项，省部级科技进步一等

奖2项。研究所与意大利、比利时、荷兰、德国、美国高校和科研机构建

立了广泛学术合作与交流。

学科带头人：张立彬，浙江工业大学浙江工业大学校长、教授、博

士生导师，浙江省特级专家。2003年被国家授予百名优秀留学回国人员

成就奖，2007年被授予中国农业工程学会科技发展贡献奖。2008年牵头

创立“浙江省现代农业装备与设施产业”重点创新团队。主持获国家科

技发明二等奖1项，国家科技进步二等奖1项。

浙江工业大学机械电子工程研究所

地址：浙江省杭州潮王路18号

邮编：310032

电话&传真：0571-88320819

电子邮箱：jidian@z,jut。edu．cn
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