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IIIlq环保产·1^质；走信得过晴。^-㈨；{{{ 欧l{{{rlr场准入J舡·lfI
能使冷冻油、液壤油、润滑油、透平油、绝缘油等各类油品．在水换油、年耗滤纸，在线运行巾．使不合格fll}达到合格质量指圩。企业是目家科技部油处理牡水依
技术企业，设有国家油处理I．程研究中心、硕i：点、博l：后I-作站，是国家电力部定点生产企业、32个系列230种滤油产品，20多年用于二菱、美兰j帻也!海尔二
、长虹、海信、春兰、志高、庆安、丹甫、比弧迪、嘉陵、长安、宗申、力帆、攀钢．+芷钢．首钢，大庆、胜利油III、二滩电网、秦I|J核电站、华镌南通电厂、堡
卫星制造厂、酒泉卫星发射中心、巾科院空|i1】巾心、西f J F、ABB、台湾核能电厂等20000多家企业．出11美、日．德等50多个1日家．用于50和60周年天安f JI司庆阅

用于奎调、冰箱、汽车等f筏缩机生产线，对冷冻机油
住线处理配套．能在超高真空下比常规双级真空滤讷机更
快速．高效地一次性达到压缩机灌装油标准。成H本东
芝、瑞典ABB需求f酊设计．完全替代进11。20多年来．足
唯一在压缩机制造全行业如i菱、美芝．格力、海尔，门
雪、美的、凌达、长虹、海信、春兰、志高、庆安、丹
甫．比哑迪．嘉陵11碑盘『的专业品牌．嘲家创新产晶。

。鬈蕊溉：i鬣慧棼筵警
用于机油、润滑油、透平油、柴油、绝缘油等杂质

过滤．油液输送，轻便奠活，携带方便，不用滤纸．I价
格低、莆最轻、噪音小、扬程高精度：5／10“ln、流
域：10／15／32／501Jmin。

不必停电，不需停产．不用滤纸．不换新油，建
活轻便．容易操作。用于液压油、机油．绝缘油等，
耐压：≥55—65kV馓水≤5—12PI’M精度：5“m
流最：5～300L／min，未尾是Q时为全自动

用于制造业润滑油处理。以及柴油机、汽油机等发
动机制造中．对试机跑合废机油、液压油等，进行循环
利用的生产线配套系统，可有效除去废油中的磨屑、捌
砂，杂质、水分。

具有压滤机．真空滤油机、精滤机等设备优点．在
·个系统内同时完成破乳、脱水、脱酸、除杂质。L三批
量用于朝柴、徐柴、峨柴、宗申、隆鑫、K安、嘉陵
等。

甜铤季l弗ii转薯鬻等臻0

●

¨j r过滤油中悬浮物和杂质多的机油、液压油、
限缩机油、冷冻机油、绝缘油等．采用滤纸．层数IJI
选，精度【I『变，町吸少橄水分，不需清洗精滤器，结
构简单，价格低。精度；5／1 0“m．流域：
501lⅨV150，200 I／rain

砭|j≤蒜攀臻蹬．。羹

理一2系列用于x光机等医，r设备的
高压发牛器．球管的直审1：燥、注油．
控沣油．模糊恒温、对接式平扳车送料
海医疗器械公t司，深蛐】和佳医疗设备公
备公司，北京大西洋公州．h海医疗器
部．深圳迈瑞医疗公·d。

’。搿≥豢：投警警≥薅霸j翁嚣?眷；

国际领先技术．覆盖离心，分子、真空、雎力．
箱式滤油机的功能，lJ『在线破乳、脱水、脱色、除
酸、除杂质、明油，使严承乳化的汽轮机油，液压
油达到新油标准 清沽度：NAS 5级微水：≤
30PPM、陵值≤003mgKO!I／g，
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重庆市南岸区学府大道19号(重庆工商大学主校区)
邮编：400067 传真：023-63529897 62768222

电话：023—63530830 6276855 63530831 62768777

手机： 1390839038 13708321998 13908369388

网址：http：／／iyJ．ctbu．edu．cn
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E—mail：ctbu2000@163．corn 联系人： 夏炳均 刘林

广：品设计人张贤明教授，获伞罔科技成果自丰创新特别

贡献奖、全困杰H{专业技术人才奖章、国务院特贴专家、中

司再生油专家组专家，命困分离机械专业委员会副主任委

员．中同再生资源创新联盟常务理事，国家人事部一等功，

旨部级重点学科带头人、博士后导师，获尤里卡国际发明骑

上勋章，联合同发明创新科技之星称号。

品新达京、产高凌北港列家、、驻系同的厂备达，美电装单雪珞式托白能兵

如可卜没t，规r甩n喙可用医后维量南总产净L，厂串油．I叫械
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