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2014年1月原机械与材料学院更名为机械与动力学院，学院现设有

机械设计制造及其自动化、机械电子工程、材料成型及控制工程、工业

工程、能源与动力工程、核工程与核技术六个本科专业，其中机械设计

制造及其自动化为国家特色专业、第二批卓越工程师教育培养计划专业

和省本科品牌专业，材料成型及控制工程为第三批卓越工程师教育培养

计划专业。拥有机械工程一级硕士点、机械工程专业学位点、机械工程

领域工程硕士点、工业工程专业学位点，机械制造及其自动化为湖北省

重点学科。目前，在校全日制本科学生近2000人，在读研究生160余

人，毕业生的一次就业率一直保持在90％以上。学院拥有水电机械设备

设计与维护湖北省重点实验室，工程训练中心等，实验室建筑面积1．2万

平米，设备仪器总值2000余万元。

学院现有教职工78人，其中享受国务院政府特殊津贴2人，湖北省

有突出贡献的中青年专家1人，博士生导N5人，已形成了一支职称、学

历与年龄结构合理，具有较高教学水平和科研能力、团结协作的以教授

博士为主体的教学科研队伍。

在近40年的办学实践中，学院形成了严谨、厚德、敬业、创新的学

院文化氛围。学院以水电机械设备为研究对象，开展水电机械设备的结

构分析、设计理论与方法及监测维护等方面的科学研究和教学工作。重

点解决水电建设所需机械设备开发问题、以及水电站机械设备安全运行

与维护问题，形成水电机械设备开发与设计、水电站运行与维护的研究

基地，形成具有水电特色的机械工程的研究基地和人才培养基地。近年

来承担和参加有国家自然科学基金资助课题50余项，省(部)、市

(厅)级科研项目100余项，受企业委托与合作研究项目200余项。发

表学术论文500余篇，其中被SCI、EI、ISTP检索刊物收录200余篇次，

公开出版学术专著和教材10余部，获得国家专利近20项。
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