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歹抄(、i‰』、彩、学院
昆明理工大学机电工程学院现有教职工1 46人，其中教授27人，副教授56人，具有博士学位的教师

29人，享受国务院特殊津贴1人，云南省中青年学术技术后备人才3人，博士研究生导师8人。机械工

程一级学科为云南省重点学科，机械工程及自动化专业获准为国家类特色建设专业。

经过多年的发展，形成了完备的学科体系：具备机械工程博士后流动站、机械设计及理论二级学

科博士点，具备机械工程专业一级学科硕士点并涵盖机械设计及理论、机械制造及其自动化、机械

电子工程、车辆工程四个二级学科硕士点，自设了工业工程硕士点，同时具备机械工程及工业工程

专业学位授予权，本科生培养体系完备。获得国家精品课程1门，省级精品课程2、_]，建有1个国家级

实验教学示范中心。

近5年来，先后承担国家自然科学基金重点项目、国家计委、科技攻关项目、企业委托等科研项目

256项，总经费超过--(Z元。获国家教学成果二等奖1项，获国家科技进步二等奖1项，获省部级科技

奖10余项；发表论文800余篇，其中三大检索论文214篇；授权国家专利126项，其中发明专利10项；

出版专著11部。
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